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1. Cze$¢ ogodlna
1.1.Nazwa zaméwienia nadana przez zamawiajacego

Przebudowa budynku Sadu Rejonowego z zagospodarowaniem terenu na dziatce nr 1155/1 obr. 0001
Lipsko, przy ul. Partyzantéw 7 w Lipsku

1.2.Przedmiot i zakres rohét budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

zwigzanych z wykonaniem instalacji teletechnicznych, obejmujace nastepujacy zakres:

— demontaze;

- system sygnalizacji pozaru SSP;

— instalacje okablowania strukturalnego LAN;

- system monitoringu CCTV;

— system kontroli dostepu SKD;

— system sygnalizacji wiamania i napadu SSWiN;

— system przyzywowy;

— system rejestracji rozpraw;

— system monitoringu parametréw Srodowiskowych w serwerowni;

—  system detekcji wyciekow;

— przepusty kablowe;

— trasy kablowe i okablowanie.

1.3.Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych

— prace towarzyszace:
o utrzymanie w czystoSci i porzadku stanowiska roboczego;
o wykonanie czynnosci zwigzanych z likwidacjg stanowiska roboczego;
o transportowanie w poziomie na potrzebng odlegtos¢ i w pionie na potrzebng wysokos$é
materiatow, elementow i wszelkiego sprzetu pomocniczego niezbednych do wykonania robot;
o zniesienie lub wyniesienie poza obreb budynku materiatdw, osprzetu oraz gruzu uzyskanego
z rozbieranych elementéw i ztozenie w ustalone z Inspektorem Nadzoru miejsce;\
o segregowanie i sortowanie materiatow i wyrobow nowych lub rozebranych, na terenie budowy
lub w sktadowisku przyobiektowym:;
obstugiwanie sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi;
sprawdzanie prawidtowosci wykonania robét;
przygotowanie zapraw oraz mieszanek betonowych;
usuwanie wad i usterek oraz naprawianie uszkodzen powstatych w trakcie wykonywanych robét,
a zawinionych przez bezpo$rednich wykonawcow;
oczyszczenie naprawionych, uzupetnionych lub wymienionych elementéw;
o wykonanie niezbednych zabezpieczer bhp na stanowiskach roboczych oraz wywieszeni znakéw
informacyjno - ostrzegawczych wokoét strefy zagrozenia;
o zabezpieczenie przed zabrudzeniem lub zniszczeniem urzadzen stanowigcych wyposazenie
budynku;
o zabezpieczenie przed zabrudzeniem lub zniszczeniem, nieremontowanych lub niewymienianych
elementéw budynku;
o niezwloczne oczyszczenie zabrudzonych szyb, okug, itp.;
o przenoszenie i zabezpieczenie na czas remontu pozostajgcego wyposazenia pomieszczen;
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o wywoz na sktadowisko i zapewnienie utylizacji gruzu powstatego na skutek robot remontowych
i rozbiérkowych;
o ustawienie rusztowan;
o ogrodzenie terenu budowy i terenu na ktérym moze wystapi¢ zagrozenie dla oséb postronnych;
— roboty tymczasowe:
o ustawienie, przenoszenie i rozebranie rusztowan;
o zabezpieczenie terenu budowy, demontaz i ponowny montaz elementéw wyposazenia.

1.4.Informacje o terenie budowy

Organizacja rob6t budowlanych

Wykonawca dostarczy Inwestorowi, w ciggu 14 dni, przed ustalonym w umowie terminem przekazania
terenu budowy nastepujace dokumenty:

— o$wiadczenia 0sdb funkcyjnych o przyjeciu obowigzkéw na budowie (kierownicy robot),

Inwestor przekaze teren budowy wykonawcy w terminie ustalonym umowa.

W dniu przekazania placu budowy Inwestor przekaze wykonawcy dzienniki budowy wraz ze wszystkimi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. Wskaze punkt poboru wody i energii elekirycznej, punkty osnowy
geodezyjnej. Wykonawca wykona z materiatow wiasnych i usunie nieodptatnie opomiarowanie punktéw poboru
mediow w sposoéb uzgodniony z dostawca (uzytkownikiem obiektu).

Wykonawca po przekazaniu terenu budowy sporzadza w terminie 7 dni program zapewnienia jakosci
(PZJ) i przekazuje 1 egz. dla inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca powinien zapewni¢ cato$¢ robocizny, materiatéw, sprzetu, narzedzi, transportu i dostaw,
niezbednych do wykonania robét objetych umowa, zgodnie z jej warunkami, dokumentacjg projektowa, STWIOR
i ewentualnymi wskazowkami inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed ostatecznym odbiorem robot Wykonawca
uporzadkuje plac budowy i przylegly teren, dokona rozliczenia wykonanych robot, dostaw inwestorskich,
materiatow z demontazu i przygotuje obiekt do przekazania. Wykonawca wykona do dnia odbioru i przedstawi
inwestorowi komplet dokumentéw budowy, wymagany przepisami prawa budowlanego. Dokona rozliczenia
z inwestorem za zuzyte media i wynajmowane pomieszczenia.

Podczas realizacji rob6t (od przyjecia do przekazania placu budowy) Wykonawca jest odpowiedzialny
za ochrong rob6t oraz mienia inwestora przekazanego razem z placem budowy.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego elementy byly w zadowalajagcym stanie, przez caly czas,
do momentu odbioru koricowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inspektora nadzoru
inwestorskiego powinien rozpoczaé takie roboty, jednak nie pozniej niz w 24 godziny od wezwania, pod rygorem
wstrzymania rob6t z winy Wykonawcy.

Zabezpieczenie interesdw os6b trzecich

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci publicznej lub
prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych dziatan
ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wkasnosci prywatnej lub publicznej to Wykonawca,
na swoj koszt, naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasno$¢. Stan uszkodzonej, a naprawionej wiasno$ci powinien
by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne oraz musi
uzyskac¢ od odpowiednich wiadz, bedacych wiascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informaciji o ich lokalizacji
(dostarczone przez Inwestora).

Wykonawca zapewni w czasie trwania robét wiasciwe oznakowanie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen.




Materialy, ktére w sposob trwaty sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie wolno
stosowa¢ materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o natezeniu wiekszym od dopuszczalnego.
Wszystkie materialy uzyte do robot musza mie¢ Swiadectwa dopuszczenia do stosowania, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw na Srodowisko.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia za zgodg Inwestora, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie dla $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Inwestor. Utylizacja
materiatow szkodliwych pochodzacych z demontazu nalezy do Wykonawcy i nie podlega dodatkowej optacie.

Ochrona $rodowiska

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac, w czasie prowadzenia robét, wszelkie przepisy ochrony
$rodowiska naturalnego.

W okresie trwania robét Wykonawca bedzie:

— podejmowaé wszystkie uzasadnione kroki zmierzajgce do stosowania przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie budowy oraz bedzie unikat uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub
wilasno$ci prywatnej i spotecznej, a wynikajacych ze skazenia $rodowiska, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania;

— miat szczegoiny wzglad na prace sprzetu budowlanego uzywanego na budowie. Stosowany sprzet nie
moze powodowac zniszczen w srodowisku naturalnym. Optaty i kary za przekroczenia norm, okre$lonych
w odpowiednich przepisach dotyczacych Srodowiska, obcigzajg Wykonawce;

— wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacji robét, a wynikajace z zaniedban w czasie realizacji robdt,
obcigzajg Wykonawce.

Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, Wykonawca rozmiesci
na terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych i magazynowych oraz przy maszynach i w pojazdach
mechanicznych. Materiaty fatwopalne beda sktadane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich.

Prace pozarowo niebezpieczne wykonywane bedg na zasadach uzgodnionych z przedstawicielami
uzytkownika nieruchomosci.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowane pozarem wywotanym jego
dziatalno$cig przy realizacji robdt przez personel Wykonawcy.

Wykonawca odpowiada¢ bedzie za straty spowodowane przez pozar wywotany przez osoby trzecie
powstaty w wyniku zaniedban w zabezpieczeniu budowy i materiatdw niebezpiecznych.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca przestrzegac bedzie przepisdéw dotyczacych bhp. W szczegoinosci
Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowie 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszystkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagarn okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i s uwzglednione w cenie kosztorysowe;.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Usytuowanie zaplecza budowy zostanie uzgodnione z Zamawiajacym, majac na uwadze bezpieczenstwo
uzytkownikéw budynku.

Warunki dotyczace organizacji ruchu

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatéw
i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od witadz, co do przewozu,
nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciagty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Koordynatora
Zamawiajacego. Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na Swiezo




ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich
robét w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Koordynatora Zamawiajacego.

Ogrodzenie

Wykonawca jest zobowigzany do ogrodzenia terenu budowy.

Zabezpieczenie chodnikow i jezdni

Wykonawca zobowigzany jest do usuwania na biezaco zanieczyszczen i uszkodzen chodnikdw i jezdni
powstatych wskutek prowadzenia robét.

1.5.Nazwy i kody robét budowlanych wedtug Wspélnego Stownika Zamdwien (grupy, klasy,
kategorie robét w zaleznosci od ich zakresu)

CPV  45314000-1 INSTALOWANIE URZADZEN TELEKOMUNIKACYJNYCH
1.6. Okreslenia podstawowe

Wyréb budowlany - kazdy wyrdb lub zestaw wyprodukowany i wprowadzony do obrotu w celu trwatego
wbudowania w obiektach budowlanych lub ich czesciach, ktorego wkasciwosci wptywajg na wiasciwosci uzytkowe
obiektdw budowlanych w stosunku do podstawowych wymagan dotyczacych obiektéw budowlanych.

IP — kod oznaczajgcy stopien ochrony obudowy zgodnie z normg PN-EN 60529:2003.

Budowa - wykonanie obiektu budowlanego w okre$lonym miejscu, a takze odbudowa, rozbudowa,
nadbudowa obiektu budowlanego.

Budowla - kazdy obiekt budowlany niebedacy budynkiem lub obiektem matej architektury, jak: obiekty
liniowe, lotniska, mosty, wiadukty, estakady, tunele, przepusty, sieci techniczne, wolno stojace maszty antenowe,
wolno stojgce trwale zwigzane z gruntem tablice reklamowe i urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne
(fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia
techniczne, oczyszczalnie $ciekow, skiadowiska odpaddw, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe,
nadziemne i podziemne przejécia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze, pomniki,
atakze czesci budowlane urzadzen technicznych (kottow, piecow przemystowych, elektrowni jgdrowych, elektrowni
wiatrowych, morskich turbin wiatrowych i innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako
odrebne pod wzgledem technicznym czesci przedmiotow sktadajacych sie na cato$é uzytkowa

Data Rozpoczecia — oznacza date rozpoczecia Robét i date przekazania Wykonawcy placu budowy.

Dokumentacja projektowa — oznacza dokumentacje, zawierajacg rowniez Rysunki, stanowigcg
zatgcznik do Specyfikacii.

Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami stanowigcy urzedowy dokument przebiegu Robét budowlanych,
stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbioréw Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Koordynatorem Zamawiajacego, Wykonawcag i Projektantem.

Inspektor nadzoru — oznacza osobe posiadajacq uprawnienia do petnienia samodzielnych funkcii
technicznych w budownictwie wedtug prawa kraju, wyznaczong przez Koordynatora Zamawiajacego do dziatania
jako inspektor nadzoru i wymieniong w Akcie Umowy.

Koordynator Zamawiajacego - osoba prawna lub fizyczna, w tym réwniez pracownik Zamawiajacego
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu jest poinformowany Wykonawca), odpowiedzialna
za sprawowanie kontroli zgodnosci realizowanych rob6t budowlanych z Dokumentacjg Projektowa, STWIOR,
przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami Warunkdw Kontraktowych (Umowy).

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Ksiazka Obmiaréw / Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez Koordynatora Zamawiajacego zeszyt
Z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét w formie
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wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgacznikow. Wpisy w Ksigzce Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez
Koordynatora Zamawiajgcego.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacjg Projektowg
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Koordynatora Zamawiajacego.

Obiekt budowlany - sg to state i tymczasowe budynki lub budowle stanowigce baze techniczno-uzytkowa
wyposazong w instalacje i urzadzenia niezbedne do spetnienia przeznaczonych funkcji

Oferta — oznacza dokument zatytutowany oferta, ktory zostat wypetniony przez Wykonawce i zawiera
podpisang oferte na Roboty, skierowang do Zamawiajacego.

Plac budowy — teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim Robét oraz inne miejsca
wymienione w Kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

Podwykonawca — oznacza kazda osobe wymieniong w Umowie jako podwykonawca, lub jakakolwiek
osobe wyznaczong jako podwykonawca, dla czesci Robot; oraz prawnych nastepcéw kazdej z tych osob.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Protokét odbioru ostatecznego — oznacza Swiadectwo Wykonania Robét po ich catkowitym
zakoriczeniu.

Przedmiar Rob6t — oznacza dokumenty o takiej nazwie (jesli sa) objete Wykazami wigczone
do Dokumentaciji projektowej, stanowiacy zatacznik do Specyfikacii istotnych Warunkow Zaméwienia.

Przedstawiciel Wykonawcy - oznacza osobe, wymieniong przez Wykonawce w Umowie
lub wyznaczong w razie potrzeby przez Wykonawce, ktora dziata w imieniu Wykonawcy.

Roboty - 0znaczajg Roboty State i Roboty Tymczasowe lub jedne z nich, zaleznie co jest odpowiednie.

Roboty State — 0znaczajq roboty state, ktére moga by¢ zrealizowane przez Wykonawce wedtug Umowy.

Roboty Tymczasowe — oznaczajg wszystkie tymczasowe roboty wszelkiego rodzaju (inne niz Sprzet
Wykonawcy) potrzebne na Placu Budowy do realizacji i ukoriczenia Robot Statych oraz usuniecia wszelkich wad.

Rysunki — cze$¢ Dokumentaciji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robét.

Specyfikacja — oznacza dokument zatytutowany Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zaméwienia
w postepowaniu przetargowym, w ramach ktérego zawarta zostata Umowa pomiedzy Wykonawcy
a Zamawiajacym.

STWIOR (Specyfikacja techniczna, ST, OST, SST) - oznacza dokument zatytutowany Specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru robot.

Sprzet Wykonawcy — oznacza wszystkie aparaty, maszyny, pojazdy i inne rzeczy, potrzebne do realizacji
i ukonczenia Robét oraz usunigcia wszelkich wad. Jednakze Sprzet Wykonawcy nie obejmuje Robét
Tymczasowych, Sprzetu Zamawiajacego (jezeli wystepuje), Urzadzen, Materiatdw, lub innych rzeczy, majacych
stanowi¢ lub stanowigcych cze$¢ Robét Statych.

Sprzet Zamawiajacego - oznacza aparaty, maszyny, pojazdy (jesli sq) udostepnione przez
Zamawiajacego do uzytku Wykonawcy przy realizacji Robét jak podano w Specyfikacii; ale nie obejmuje Urzadzen,
jeszcze nie przyjetych przez Zamawiajgcego.

Strona - oznacza Zamawiajacego lub Wykonawce, w zaleznosci jak tego wymaga kontekst.

Umowa - oznacza Akt Umowny, Warunki Szczegdlne Umowy, Warunki Ogdlne Umowy, Oferte
Wykonawcy wraz z zatgcznikami, specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét, dokumentacje projektowa,
Rysunki, Wykazy, i inne dokumenty (je$li sa) wskazane w Akcie Umowy.

Urzadzenia — oznaczajg aparaty, maszyny i pojazdy majgce stanowi¢ lub stanowigce cze$¢ Robdt
Statych.

Wykazy — oznaczajg dokumenty tak zatytutowane, wypetnione przez Wykonawce i dostarczone wraz
z Ofertg i wigczone do Umowy. Dokumenty te mogg zawieraé Przedmiar Robot, dane, spisy oraz wykazy stawek
i/lub cen.

Wykonawca — oznacza osobe(y) wymieniong(e) jako wykonawca w Akcie Umowy oraz prawnych
nastepcow tej osoby(6b).



Zamawiajacy — oznacza osobg, wymieniong jako Zamawiajacy w Akcie Umowy oraz prawnych
nastepcdw tej osoby.

Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi przepisami i odpowiednimi polskimi
normami.

2. Wymagania dotyczace witasciwosci wyrobéw budowlanych

2.1. Akceptowanie uzytych materiatow

Kazdy produkt dostarczony na plac budowy bedzie oznakowany znakiem CE, albo oznakowany polskim
znakiem budowlanym. Wraz z tymi znakami winna by¢ dofgczona informacja zawierajgca: okre$lenie, siedzibe
i adres producenta oraz adres zaktadu produkujacego wyrob budowlany, identyfikacie wyrobu budowlanego
(nazwa, typ, odmiana, gatunek i klasa wg PN lub AT), numer i rok publikacji Polskiej Normy wyrobu lub aprobaty
technicznej, z ktorg potwierdzono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, numer i date wystawienia krajowej deklaracji
zgodno$ci, inne dane, jezeli wynika to z PN lub AT, nazwe jednostki certyfikujacej, jezeli taka jednostka brata udziat
w zastosowanym systemie oceny zgodnosci wyrobu budowlanego

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrédta
wytwarzania, zamawiania oraz odpowiednie $wiadectwa badania jako$ci w celu zatwierdzenia przez Inspektora
nadzoru inwestorskiego. Zatwierdzenie jednego materiatu z danego zrodta nie oznacza automatycznego
zatwierdzenia pozostatych materiatow z tego zrodta.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczalnego zrédta w sposéb ciagly spetniajg wymagania STWIOR w czasie prowadzenia robét.

Jezeli materialy z akceptowanego zrodta sg niejednorodne lub niezadawalajgcej jakosci, Wykonawca
powinien zmieni¢ zrodio zaopatrywania w materiaty.

Materialy wykonczeniowe stosowane na ptaszczyznach widocznych z jednego miejsca powinny by¢ z tej
samej partii materiatu w celu zachowania tych samych wiasciwosci kolorystycznych w czasie catego procesu
eksploatacii.

2.2.Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIOR przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Koordynatora Zamawiajacego o swoim zamiarze,
co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Koordynatora Zamawiajacego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢
pdzniej zmieniany bez zgody Koordynatora Zamawiajacego.

2.3. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Wbudowanie materiatow bez akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawca wykonuje na witasne
ryzyko liczac sie z tym, ze roboty nie zostang przyjete i nie beda zaptacone.

2.4.Inspekcja wytworni materiatéw i elementow

Wytwérnie materiatow i elementow, zardwno przed jak i po akceptaciji Inspektora nadzoru inwestorskiego,
mogq by¢ kontrolowane w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami
STWIOR.

W czasie przeprowadzania inspekciji nalezy zapewnic:

— wspotprace i pomoc Wykonawcy,



— wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cze$ci wytwdrni, gdzie odbywa sie proces produkcji materiatow
przeznaczonych do wbudowania na terenie budowy.

2.5.Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy (do czasu, gdy bedg one potrzebne
do wbudowania) byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swojg jako$¢ i wiasciwosci oraz byly
dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Przechowywanie materiatdw musi sie odbywac
na zasadach i w warunkach odpowiednich dla danego materiatu oraz w sposéb skutecznie zabezpieczajacy przed
dostepem osob trzecich. Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materiatdw powinny byé po zakonczeniu
robot, doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

2.6.Rodzaje materiatow

Zgodnie z zapisami ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zamowien Publicznych Zamawiajacy
dopuszcza materiaty i rozwigzania rownowazne, to jest w zadnym stopniu nie obnizajace przyjetego standardu, nie
zmieniajace zasad oraz rozwigzan technicznych zastosowanych w dokumentacji projektowej, a tym samym
niepowodujace konieczno$ci przeprojektowania jakichkolwiek elementéw infrastruktury ani nie pozbawiajace
Uzytkownika zadnych wydajnosci, funkcjonalno$ci i wiasciwo$ci uzytkowych zaprojektowanego systemu.
Jakiekolwiek odstepstwo od zaproponowanego w projekcie rozwigzania, powinno by¢ bezwzglednie przedstawione
Projektantowi i Zamawiajacemu w formie tabeli materiatéw poréwnawczych oraz kompletu kart katalogowych,
deklaracji zgodnosci, certyfikatow akredytowanych niezaleznych laboratoriéw i innych dokumentéw pozwalajacych
oceni¢ zgodno$¢ proponowanego rozwigzania ze wszystkimi wymaganiami SIWZ i dokumentaciji projektowe;.
Wykonawca zobowigzany jest do przedtozenia powyzszych dokumentow jako zatgcznik do sktadanej w niniejszym
postepowaniu oferty. W innym wypadku przyjmuije sie, iz zaoferowat Zamawiajacemu elementy zaprojektowanego
rozwigzania i oSwiadcza, ze na etapie realizacji zadania nie bedzie wnioskowat o0 zadne zmiany w tym zakresie.

2.6.1. Kable i przewody instalacyjne

Stosowac kable i przewody zgodnie z normg N SEP-E-007:2017-09 Instalacje elektroenergetyczne
i teletechniczne w budynkach. Dob6r kabli i innych przewodow ze wzgledu na ich reakcje na ogien.

Typy kabli i przewodow do poszczegblnych urzadzen podano w dokumentaciji projektowe;.

2.6.2. Rury ochronne, kanaly kablowe

PrzejScia przez stropy, $ciany konstrukcyjne wykona¢ w rurkach ostonowych sztywnych.
2.6.3. System sygnalizacji pozaru SSP

Centrala

W zalezno$ci od struktury budynku czujki i reczne ostrzegacze pozarowe mogq byé pogrupowane
programowo w logiczne strefy. Centrala sygnalizacji pozarowej moze obstugiwa¢ do 32.000 réznych stref.

Centrala sygnalizacji pozaru zostata zbudowana jako catkowicie modutowa przy uzyciu elementow
systemu (modutow funkcjonalnych), ktére sa wpinane na wewnetrznej szynie przytaczeniowej. Szyna ta zapewnia
modutom zasilanie i komunikacje z kontrolerem wewnetrznym centrali. Centrala sygnalizacji pozarowej moze by¢
wyposazona w sumie w 46 modutdw, z ktérych co najmniej 32 moze by¢ analogowymi adresowalnymi modutami
petli dozorowych.

Moduty centrali posiadajg obudowe, ktéra zabezpieczenia podzespoty elektronicznie przed czynnikami
zewnetrznymi. W przypadku uszkodzenia lub probleméw z danym modutem, moze on byé wymieniony bez
koniecznosci odtgczania zasilania lub przeprogramowania centrali sygnalizaciji pozarowe;.

Okablowanie np. petli jest przytaczane do zdejmowalnych zaciskéw, ktdre sg wpinane do modutéw.

Centrala sygnalizacji pozarowej spetnia wymagania normy PN-EN 54-2 oraz normy PN-EN 54-4.

Moduty wpinane na szyne centrali sygnalizacji pozarowej sg obstugiwane przez kontroler wewnetrzny.
Firmware, dane konfiguracyjne oraz wszystkie ustawienia sg przechowywane w pamieci flash kontrolera. Dane
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konfiguracyjne oraz ustawienia sg przechowywane réwniez w modutach wpigtych na szyne. Uszkodzenie lub brak
modutu moze byé sprawdzony poprzez panel dotykowy kontrolera centrali.

Kontroler centrali jest wyposazony w graficzny panel dotykowy, za pomocg ktérego mozna obstugiwac
caly system sygnalizacji pozarowej. Panel dotykowy LCD posiada rozdzielczos¢ 320 x 240 pikseli. Czytelno$¢
tekstu na ekranie jest zapewniona poprzez podéwietlenie z tytu. Uzytkownik moze zmienia¢ ustawienia kontrastu.
Kontroler centrali jest wyposazony w 11 czerwony, zdttych i zielonych diéd LED, ktore sygnalizujg stan pracy
centrali sygnalizacji pozarowe;.

Panel dotykowy prezentuje w przejrzysty sposob informacje o alarmie pozarowym, uszkodzeniu itp.
Wbudowany brzeczyk jest aktywowany (ton ciagty lub modulowany) w celu powiadomienia obstugi obiektu
w przypadku zdarzenia. Kazde zdarzenie musi by¢ potwierdzone przez obstuge, po potwierdzeniu brzeczyk jest
wyciszany. W przypadku wystapienia zdarzenia na wy$wietlaczu centrali sg przedstawione nastepujace informacje:
adres logiczny elementu, opis strefy logicznej oraz opis elementu detekcyjnego, data i godzina.

Na tym samym ekranie obstuga ma mozliwos¢ skasowania alarmu lub uruchomienia alarmu Il stopnia
(ewakuacyjnego). W dolnej cze$ci panelu dotykowego znajduje sie pasek stanu, na ktérym wy$wietlane sg ogéine
informacje na temat aktualnych zdarzen. Obstuga centrali sygnalizacji pozarowej odbywa sie za pomocg menu.
Uzytkownik poprzez panel dotykowy LCD, porusza sie po menu i wybiera interesujace go funkcje.

Wszystkie zdarzenia s przechowywane w pamieci zdarzen (liczniku zdarzen). Licznik zdarzen
ma pojemnos¢ 10000 zdarzen jest przechowywany w pamieci flash kontrolera centrali. W przypadku kompletnego
uszkodzenia zasilania zdarzenia pozostang zapisane w pamieci.

Kazde zdarzenie jest przechowywane wraz z:

— unikalnym numerem,;

— datg i godzing wystapienia;

— adresem logicznym elementu lub miejsca detekcji;

— opisem elementu lub miejsca detekciji.
Przy uzyciu menu uzytkownika mozliwe jest odczytywanie pamieci zdarzen w chronologicznym porzadku.
W celu wyszukiwania konkretnych informacji mozna uzy¢ opcii filtrowania w zakresie danego:

— zdarzenia;

— przedziatu czasowego;

— elementu/miejsca detekcji.

Jezyk prezentaciji informacji o zdarzeniach, pamieci zdarzen oraz menu uzytkownika moze by¢ w tatwy
sposdb zmieniony na:

Angielski / Niemiecki / Francuski / Turecki / Holenderski / Rumuriski / Polski / Rosyjski / Wioski

Wersja jezykowa jest niezwtocznie ustawiana zgodnie z wyborem uzytkownika bez konieczno$ci restartu
centrali.

Uzytkownicy mogg zosta¢ podzieleni na 4 rdzne grupy. W zalezno$ci od poziomu uzytkownika ustalany
jest dostep do danych funkcji. Funkcje uzytkownika i grupy ustalone sg zgodnie z normg PN-EN 54-2.

W sumie mozna zdefiniowa¢ co najmniej 10 roznych kont uzytkownika. Logowanie odbywa sie przy uzyciu
numeru seryjnego oraz 8 cyfrowego kodu PIN. W przypadku loginu dla instalatora czesto bardzo praktyczne jest
zdefiniowanie automatycznego odtgczania pewnych funkcji np. sygnalizatoréw, statych urzadzen gasniczych lub
urzadzen transmisji alarmu pozarowego.

Domyslinie centrala jest wyposazona w programowalny przetacznik - zamek z kluczem, ktdry mozna
ustawi¢ w 3 pozycjach. Przy pomocy klucza uzytkownik moze wykonywaé pewnie zaprogramowane wczesniej
operacje bez konieczno$ci uzywania panelu motykowanie w celu ich uruchomienia.

Uktad logiczny centrali sygnalizacji pozarowej zawiera automatyczny zegar z kalendarzem oraz
co najmniej 19 kanatami. Kanaty te mozna indywidualnie programowa¢ jako program dzienny, w ktorym dla
kazdego dnia mozna zaprogramowac 10 ustawiefi uzycia jednego z 19 kanatéw. UmoZliwia to dostosowanie
dziatania systemu np. w dni wolne od pracy. Przy uzyciu tych kanatéw wyzwoli¢ mozna konkretne funkcje np.:
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— aktywacja wyjscia;

— przetaczanie w tryb nocny;

- blokowanie/bypass czujek lub logicznych grup czujek;

— zmiana poziomu czuto$ci automatycznych czujek pozarowych;
- zmiana profilu detekcji czujek wielokryteriowych.

Przy pomocy panelu dotykowego mozliwe jest potwierdzanie alarmu poZarowego wygenerowanego przez
automatyczne czujki pozarowe lub reczne ostrzegacze pozarowe. Praca centrali moze by¢ skonfigurowana
w dwach roznych trybach pracy — nocnym i dziennym.

Na panelu dotykowym wyraznie wyswietlana jest informacja w jakim trybie pracy dziata central.
Przetaczane na tryb dzienny odbywa sie za pomocg panelu dotykowego.

Tryb nocny

Ten tryb pracy przewidziany jest dla sytuacji gdy w obiekcie nie ma obstugi odpowiedzialnej za system
sygnalizacji pozarowej. Kazdy wykryty alarm pozarowy jest automatycznie alarmem |l stopnia.

Tryb dzienny

Ten tryb pracy przewidziany jest dla sytuacji gdy w obiekcie przebywa obstuga odpowiedzialna za system
sygnalizacji pozarowej oraz przyjeto dwustopniowg organizacje alarmowania. W przypadku wygenerowania alarmu
pozarowego (alarm | stopnia) uruchamiane jest odliczanie czasu do potwierdzenia przyjecia alarmu. W tym
przedziale czasu osoba odpowiedzialna za obstuge systemu, zobowigzana jest podej$¢ do centrali sygnalizacii
pozarowej i potwierdzi¢ zdarzenie alarmowe. Niezwtocznie po potwierdzeniu przyjecia alarmu sygnat dzwiekowy
centrali jest wytaczany, a uzytkownik ma czas na zweryfikowanie zdarzenia alarmowego (drugi czas opéznienia).
Jezeli alarm pozarowy nie zostanie zweryfikowany i zresetowany przed uptynieciem czasu przeznaczonego
na sprawdzenie centrala sygnalizacji pozaru automatycznie przechodzi w alarm Il stopnia, rozpoczyna realizacja
wszystkich zaprogramowanych dziataf zgodnie z przyjetym scenariuszem na wypadek pozaru.

Modut petli dozorowej

— napiecie zasilania: 20 V DC do 30 VDC /5 V DC % 5 %;
— napiecie wyjsciowe:
o dlalinii dozorowej LSN 30 + 1.0 V DC;
o jako zasilanie dodatkowe 28 + 1.0 V DC;
— max. pobér pradu 1750 mA przy 24 V DC;
— nominalny pobor pradu
o modut 39 mA przy 24 V DC;
o linia dozorowa LSN 1,7 x pob6r pradu elementow w linii LSN;
o AUX 1,2 x zasilanie dodatkowe;
— maksymalny pobér pradu w linii 300 mA, uzalezniony od konfiguracji elementéw i typu zastosowanego
kabla;
— maksymalny pobor pradu dla zasilania dodatkowego (28 V DC) max. 500 mA w petli lub 2 x max. 500 mA

w dla dwdch linii otwartych;

— elementy sygnalizacyjne/obstugi 2 diody LED (czerwona = alarm, z6tty = uszkodzenie);

— 1 przycisk (sprawdzenie diod LED);

— dopuszczalny zakres temperatur pracy: -5 °C do 50 °C;

— dopuszczalny zakres temperatur magazynowania: -20 °C do 60 °C;

— dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna: 95%, bez kondensacii;

— stopien ochrony obudowy zgodnie z normg EN60529: 1P 30.
Czujka dymu i ciepta, czujka dymu oraz czujka dymu, ciepta i chemiczna

— automatyczna detekcja dymu dzieki uktadom dwoch sensorow optycznych (Swiatto rozproszone)
zbudowanych z diéd LED o réznych kolorach/dtugo$ciach fali (niebieski i podczerwien);
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dodatkowa redukcja podatno$ci na fatszywe alarmy dzieki zastosowaniu dwoch fizycznie oddzielonych
SENSOrow;

zabezpieczenie przed wystepowaniem fatszywych alarmoéw dzigki analizie poziomu i sity sygnatu;
centralnie instalowany optyczny wskaznik zadziatania w czujce, widoczny pod kazdym katem;
samokontrola sensorow;

sygnalizacja uszkodzenia w przypadku uszkodzenia sensora;

sygnalizacja uszkodzenia w przypadku znacznego zabrudzenia;

automatyczne adresowanie;

zdalnie sterowana charakterystyka pracy sensora ciepta, programowalna zgodnie z wymaganiami
EN 54-5, klasy czutosci wg EN54-5: A2S, A2R, BS, BR;

2 izolatory zwar¢ (jeden na wejsciu, drugi na wyjsciu z czujki);

czujka wysyta sygnat przedalarmowy do CSP w przypadku, gdy osiagniete zostanie poziom réwny 75%
ustanowionego progu zadziatania;

zdalna diagnostyka;

kompensacja zabrudzenia;

czujkal/gniazdo czujki z zamkiem bagnetowym umozliwiajacym wymiane czujki za pomoca teleskopowego
uchwytu do wysokosci 8 m;

mozliwo$¢ podiaczenia zdalnego wskaznika zadziatania;

przekazywanie informacji o alarmie w formie transmisji danych poprzez dwuzytowy kabel sygnatowy;
wyjscie dla wskaznika zadziatania typu open collector, max. OV przy 1.5 kQ;

wskaznik alarmu: czerwony LED;

napiecie zasilania: od 15V DC do 33 V DC;

pobdr pradu: < 0,55 mA,;

stopief ochrony obudowy zgodnie z EN 60529: IP 40, IP 43 (ze szczelnym gniazdem);

dopuszczalny zakres temperatur stosowania: -20 °C do +50°C;

dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna: <95% (bez kondensacji);

dopuszczalna predko$¢ przeptywu powietrza: 20 m/s.

Reczny ostrzegacz pozarowy

adresowanie analogowe;

indywidualna identyfikacja ROP polegajaca na wy$wietlaniu adresu w celu szybkiej identyfikacji miejsca
uruchomienia;

adresowanie automatyczne (pozycja urzadzenia na petli dozorowej) lub reczne za posrednictwem
obrotowego przetacznika (umozliwia przypisanie konkretnej lokalizacji w obiekcie do adresu);
sygnalizacja uruchomienia LED — czerwony mrugajacy;

mechaniczna blokada zamka po uruchomieniu;

automatyczne resetowanie zamka po zamknigciu drzwiczek;

zintegrowane izolatory zwar¢ umozliwiajace petng funkcjonalno$¢ pozostatych elementéw petli dozorowej
w przypadku przerwy lub zwarcia obwodu;

napiecie zasilania: od 10 do 33 V DC;

pobdr pradu: 0,25 mA;

stopiefi ochrony zgodnie z normg EN 60529: IP 52;

klasa klimatyczna zgodnie z normag EN 54-2: Il;

dopuszczalny zakres temperatur pracy: -10 °C do +55 °C.

Modut wejs¢/wyjse

8 nadzorowanych wejs¢ i jedno wyjscie przekaznikowe;
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mozliwo$¢ wyboru pomiedzy nadzorowaniem stykdw z wykorzystaniem rezystora korica linii (rezystor
EOL) lub bez nadzorowania (bez rezystora EOL);

wejscia programowalne, w przypadku aktywacji wejscia styk sie zamyka lub otwiera;

sposdb nadzorowania funkcji wybierany niezaleznie dla kazdego wejscia;

przekaznik do przetaczania pradow i napie¢ do 2 A/30 V DC;

dostarczany z obudowg do montazu natynkowego;

zaciski wtykane umozliwiajg prosty sposob instalacji okablowania i konserwaciji urzadzen;

zaciski Srubowe umozliwiajg podtaczanie przewodow o maksymalnej Srednicy 3,3 mm?;

dostep serwisowy do zaciskow jest mozliwy bez koniecznosci zdejmowania obudowy;

dwa wbudowane izolatory zwar¢ zgodne z EN 54-17;

zasilanie modutu z linii dozorowej 2 zytowej (nie wymaga zasilania dodatkowego);

adresowanie automatyczne lub poprzez przetacznik kodujacy (umozliwia jednoznaczne przypisanie
lokalizacji w obiekcie do adresu);

mozliwo$¢ stosowania kabli nieekranowanych;

zgodny z normg EN 54-18 (moduty wejscia/wyjscia);

maksymalna obcigzalno$¢ wyjscia: 2,0 A przy 30 V DC;

maksymalny pobor pradu: 5,5 mA;

stopien ochrony: IP 43 zgodnie z normg EN 60529;

dopuszczalny zakres temperatur pracy: -20 °C do +65 °C.

Modut wyj$¢

8 niezaleznie sterowanych wyj$¢ przekaznikowych niskiego napiecia;

wyjécia izolowane elektrycznie od petli;

przekaznik do przetaczania pradow i napie¢ do 2 A/30 V DC;

dostarczany z obudowg do montazu natynkowego;

zaciski wtykane umozliwiajg prosty sposob instalacji okablowania i konserwacji urzadzen;

zaciski $rubowe umozliwiajg podtaczanie przewodow o maksymalnej srednicy 3,3 mm?

dostep serwisowy do zaciskow jest mozliwy bez koniecznosci zdejmowania obudowy;

dwa wbudowane izolatory zwar¢ zgodne z EN 54-17;

zasilanie modutu z linii dozorowej 2 zytowej (nie wymaga zasilania dodatkowego);

adresowanie automatyczne lub poprzez przetacznik kodujacy (umozliwia jednoznaczne przypisanie
lokalizacji w obiekcie do adresu);

mozliwo$¢ stosowania kabli nieekranowanych;

zgodny z normg EN 54-18 (moduty wej$cia/wyjscia);

maksymalna obcigzalno$¢ wyjscia: 2,0 A przy 30 V DC;

maksymalny pobor pradu: 3,55 mA,;

stopien ochrony zgodnie z normg EN 60529: IP 43;

dopuszczalny zakres temperatur pracy: -20 °C do +65 °C.

Modut urzadzen sygnalizacyjnych

nadzorowana aktywacja sygnalizatoréw optycznych i akustycznych na zasadzie zmiany polaryzacii;

prad wyjsciowy 3 A do urzadzen alarmowych zapewniony przez zewnetrzne zrodto zasilania;

mozliwo$¢ prowadzenia linii sygnatowej jako petli (w przypadku przerwy lub zwarcia w linii urzadzenia
alarmowe w dalszym ciggu dziatajg poprawnie);

mozliwo$¢ synchronizacji aktywacji réznego rodzaj urzagdzen alarmowych w petli;

dwa wbudowane izolatory zwar¢ zgodne z EN 54-17;

adresowanie automatyczne lub poprzez przetacznik kodujacy (umozliwia jednoznaczne przypisanie
lokalizacji w obiekcie do adresu);
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zewnetrzne zrodio zasilania dla urzagdzen alarmowych;
nadzorowane wejscia uszkodzeniowe zapewniajq przetaczanie na zewnetrzne zrédio zasilania
w przypadku uszkodzenia;
napiecie zasilania: 15V DC.....33 V DC;
maksymalny pobor pradu:
o zlinii dozorowej: 5 mA (dozorowanie i stan alarmowania);
o zzewnetrznego zrodia zasilania: 15 mA,;
maksymalny prad wyjéciowy: 3 A (w stanie alarmowania, zapewniony z zewnetrznego zrodta zasilania);
stopief ochrony obudowy zgodnie z normg EN 60529:IP 54;
dopuszczalny zakres temperatur pracy: -20 °C ... +50 °C.
Panel wyniesiony
Minimalne napigcie podczas pracy: 13,2V DC
Maksymalne napiecie podczas pracy: 30V DC
Pobér pradu (przy 20 V DC): 200 mA - 480 mA (tryb czuwania — alarm)
Maksymalna strata mocy: 12W
Maksymalna dtugo$¢ kabla CAN w sieci: Lmax = 1000 m
Maks. rezystancja linii DC1: 6Q
Maks. rezystancja linii DC2: 6Q
Wyswietlacz: LCD 7", kolorowy WVGA 800 x 480
Interfejsy: CAN1, CAN2, ETH1, ETH2, ETH3, ETH4, USB, szyna
Wejscia sygnatowe: IN1, IN2
Klasa ochrony zgodnie z EN 60529: IP 30
Dopuszczalna temperatura podczas pracy: od -5 do +50°C
Mediakonwerter
Parametry elektryczne
o Napiecie robocze: d 20 to 30 VDC
o Pobér mocy: maks. 2,4 W, 0,2 A przy 12 VDC; 0,05 A przy 48 VDC
o Zabezpieczenie przed przecigzeniem: obecne
o Zabezpieczenie przed odwréceniem polaryzaciji: obecne
Parametry mechaniczne
o Materiat: obudowa aluminiowa, IP30
o Instalacja: szyna DIN, panel, montaz w szafie typu rack
Parametry Srodowiskowe
o Temperatura pracy: -40°C + 75°C
o Wilgotnos¢ wzgledna otoczenia: od 5% do 95% (bez skraplania pary wodnej)
Interfejs
o Port Ethernet 10/100BASE-TX: 1 port
o 100BASE-FX: 1 port
o Styk przekaznika: 1 A przy 30 VDC, 0,5 A przy 120 VAC
o Typ zlacza Swiattowodowego: SC
Technologia
o Normy: [EEE802.3 10BASE-T, IEEE802.3u 100BASEFX, IEEE802.3x
o Szybkos¢ przekazywania i filtrowania: 14,80 pakietu/s dla 10Mb/s, 148,810 pakietu/s dla 100
Mb/s
o Pamiec podreczna pakietow: 768 kb
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2.6.4. Instalacja okablowania strukturalnego LAN

Zatozenia ogblne

Wszystkie elementy pasywne systemu skfadajace sie na okablowanie strukturalne musza by¢ oznaczone
nazwa lub znakiem firmowym tego samego producenta okablowania i pochodzi¢ z jednolitej oferty reprezentujace;
kompletny system w takim zakresie, aby zostaty spetnione warunki niezbedne do objecia instalacji bezptatnym
25-letnim certyfikatem gwarancyjnym w/w producenta.

Producent systemu musi legitymowac¢ sie co najmniej 15 letnim do$wiadczeniem na krajowym rynku
okablowania strukturalnego oraz udzielaniem gwarancji systemowej od co najmniej 10 lat.

Producent systemu musi przedstawi¢ odpowiednie certyfikaty potwierdzajace zgodno$¢ zarzadzania
przedsiebiorstwem z migdzynarodowym systemem jakosci 1ISO. Wymaga sie certyfikatu ISO 9001 z zakresu
m.in. projektowania i produkcji i 14001 w zakresie dbato$ci o $rodowisko wydanego przez akredytowang instytucje
certyfikujaca.

System musi legitymowa¢ sie spetnieniem wymagan norm powotanych w klasie EA w trybie Connector
Channel wraz z raportem z testéw na elementy toru (kabel, modut gniazda, kabel krosowy) wydanym przez
niezalezne, uznane laboratorium badawcze, np. Intertek, 3P.

Wszystkie komponenty systemu okablowania majg by¢ zgodne z wymaganiami obowigzujacych norm
wg: ISO/IEC 11801:2002 Ed2.2 Producent systemu musi przedstawi¢ odpowiednie dokumenty niezaleznego
laboratorium, potwierdzajace zgodnos¢ elementow systemu z wymienionymi w tym punkcie normami.

llo$¢ stanowisk roboczych wynika ze wskazowek Uzytkownika/Inwestora, przy czym ich ostateczna
i precyzyjna lokalizacja oraz zabudowa powinna by¢ ustalona z wykonawca okablowania przed rozpoczeciem prac.

Maksymalna dtugo$¢ kabla instalacyjnego (od punktu dystrybucyjnego do gniazda kofcowego) nie moze
przekroczy¢ 90 metrow (dla transmisji danych) a diugo$¢ catego kanatu tacza transmisyjnego wraz z kablami
potaczeniowymi 100 metrow.

W konfiguracji projektowanej wydajnos¢ systemu przeznaczonego do transmisji danych i gtosu ma mie¢
minimalne mozliwosci transmisyjne zgodnie z obowigzujacymi wymaganiami Klasy EA/kat.6A.

Okablowanie poziome

— Okablowanie poziome, wewnetrzne dla systemow LAN nalezy prowadzi¢ kablami w powloce czarnej;

- Wszystkie tory LAN maja by¢ prowadzone ekranowanym kablem 4 parowym typu U/FTP kat.6A (norma
500MHz) o rozszerzonej charakterystyce do 650MHz w ostonie trudnopalnej bezhalogenowej
nierozprzestrzeniajacej ptomienie, 0 ograniczonym wydzielaniu dymu i gazéw korozyjnych, o klasyfikacji
ogniowej CPR (Euroklasa): B2ca s1a,d1,a1 i podwyzszonej temperaturze pracy do +85 stopni C;

—  Wszystkie tory CCTV majg by¢ prowadzone nieekranowanym kablem 4 parowym typu U/UTP kat.6A
(norma 500MHz) o rozszerzonej charakterystyce do 650MHz w ostonie trudnopalnej bezhalogenowej
nierozprzestrzeniajacej ptomienie, 0 ograniczonym wydzielaniu dymu i gazéw korozyjnych, o klasyfikacji
ogniowej CPR (Euroklasa): B2ca s1a,d1,a1 i podwyzszonej temperaturze pracy do +85 stopni C;

— Wewnegtrzna struktura powtoki kabla U/UTP musi posiada¢ wyztobienia zabkowe wzdtuzne oraz wktadke
rdzeniowg w ksztatcie krzyza;

— Administrator systemu ma mie¢ mozliwo$¢ dowolnej aranzacji oraz szybkiej inwentaryzacji zabudowanej
sieci m.in. poprzez zastosowanie odpowiednich kabli krosowych, ktére pozwalajg na oznaczanie
poszczegoinych tordw transmisyjnych odpowiednim znakowaniem kolorystycznym na poziomie kabli
krosowych, bez potrzeby wypinania i roztaczania dziatajacej sieci, w przypadku potrzeby zmiany
znakowania toru;

— Do punktu dystrybucyjnego producent systemu musi dostarczy¢ w zalezno$ci od koAcowych wymagan
Uzytkownika/Inwestora dwa rodzaje ekranowanych kabli krosowych dla potgczen LAN:

o kabel krosowy z obrotowg obudowa, wyposazong w znaczniki, w czterech kolorach,
0 zmniejszonej srednicy zewnetrznej do 4.5 mmi zyle wielodrutowej 30AWG, PoE+, celem fatwej
organizacji, optymalizacji miejsca i poprawy cyrkulacji powietrza w szafie;
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o kabel krosowy z obustronng identyfikacjq $wietina, opartg o technologie LED, zasilanie odbywa
sie na wydzielonej parze, zrodtem napiecia jest zamontowana na state bateria. Taka konstrukcja
nie wymaga stosowania dodatkowych adapteréw zasilajgcych oraz nie powoduje zakidcen
aktywnego toru podczas uruchomiania tej funkcjonalno$ci przez administratora;

o dla potaczen UTP nieekranowany kabel krosowy z obrotowg obudowa, wyposazong w znaczniki,
w czterech kolorach, o zmniejszonej Srednicy zewnetrznej do 4.5 mm i zyle wielodrutowej
30AWG, PoE+, celem fatwej organizacji, optymalizacji miejsca i poprawy cyrkulacji powietrza
w szafie;

Okablowanie LAN na obiekcie nalezy oprze¢ o ekranowany system wyposazony w beznarzedziowy modut
gniazdo RJ45 kat.6A PoE+ o podwyzszonych parametrach transmisyjnych;

Okablowanie CCTV na obiekcie nalezy oprzeé¢ o ekranowany system wyposazony w beznarzedziowy wtyk
RJ45 kat.6A PoE+ o podwyzszonych parametrach transmisyjnych z zakrecang obudowg zapewniajgca
bezpieczny montaz kabla;

Konstrukcja ztacza szczelinowego w module gniazda musi umozliwia¢ zarobienie kabla instalacyjnego
metoda beznarzedziowa jak i przy uzyciu dedykowanego noza LSA;

nalezy zastosowa¢ moduty gniazd RJ45 nie przekraczajace gtebokosci 28mm jak réwniez umozliwiaé
wprowadzenia kabla w module pod katem 90 stopni;

Do montazu w gniazdach kohAcowych musi zosta¢ uzyty modut gniazda RJ45 umozliwiajacy
wprowadzenie kabla skretkowego réwnolegle do jego montazu, dodatkowo modut ma mie¢ mozliwo$¢
zastosowania katowego przytacza kablowego 360st. Katowe przytacze kablowe powinno zosta¢ uzyte
w koncowych gniazdach abonenckich $ciennych i ma umozliwiaé wprowadzenie kabla instalacyjnego
do modutu w co najmniej 8 pozycjach, poprzez regulowany obrot co 45 stopni. Zmiana sposobu
prowadzenia kabla w zaden sposdb nie moze ingerowaé w fizyczng konstrukcje modutu (np. przez
wytamanie jego czesci) jak i nie moze by¢ trwata (ma zapewnia¢ mozliwo$¢ powrotu do pierwotnej
konstrukciji);

Modut gniazda musi posiada¢ w zestawie wymienng a zarazem wypinang kolorowa klapke identyfikacyjng
chronigcg gniazdo RJ45 przed kurzem oraz zachlapaniem woda. Klapka powinna wystepowac
w co najmnigj 5 kolorach, dajgc tym samym mozliwo$¢ kolorowego oznaczania toréw transmisyjnych.
Ze wzgledu na nieprzewidziane trudnosci instalacyjne a szczegélnie zachowanie spojnosci z mozliwie
najwiekszq iloscig dostawcow osprzetu instalacyjnego, konstrukcja korpusu modutu musi umozliwia¢
wypiecie klapki przeciwkurzowe;j i zastapienie jej kolorowym znacznikiem identyfikacyjnym;

Do montazu w panelach krosowych musi zosta¢ uzyty ekranowany (dla sieci LAN) oraz nieekranowany
(dla sieci CCTV) beznarzedziowy modut gniazda RJ45kat.6A z funkcjg identyfikacji Swietinej,. funkcja
pozwala na prostg identyfikacje poszczegdlnych toréw transmisyjnych w sieci teletechnicznej oraz
pdzniejszg tatwg ich inwentaryzacje.

Ze wzgledu na wymagang uniwersalnos¢ konfiguracji i przysztych rekonfiguraciji system musi umozliwia¢
zrealizowanie kilku typéw montazu modularnych ztgcz RJ45 w szafach dystrybucyjnych:

o montaz w modularnych panelach prostych RJ45 24-portowych 0.5U,

o montaz w modularnych panelach prostych i katowych RJ45 24-portowych 1U,

o montaz w modularnych panelach prostych i katowych RJ45 48-portowych 1U,

Zgodnie z PN-EN 50173-1:2011 wszystkie podsystemy, tj. system okablowania logicznego
i telefonicznego muszg by¢ opracowane (tj. zaprojektowane, wykonane i wdrozone do oferty rynkowej)
przez producenta jako kompletne rozwigzania, celem uzyskania maksymalnych zapasow transmisyjnych
(marginesow pracy).

System powinien zapewniaC wsparcie ustugi PoE + zgodnie z |IEEE 802.3at typ 2.
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Okablowanie szkieletowe

Potaczenia swiattowodowe pionowe nalezy zrealizowa¢ w oparciu o kabel swiattowodowy uniwersalny
082 min. 12J 9/125um (wtokno jednomodowe typu G.657.A2, zachowana petna kompatybilno$¢ do wiokien typu
(G.652.D) z niemetaliczng ochrong przed gryzoniami w postaci widkien szklanych, zabezpieczone przed wilgocig
dzieki zastosowaniu peczniejacego materiatu pochtaniajacego wilgo¢, ptaszcz zewnetrzny LSOH w kolorze zottym,
klasyfikacja ogniowa (Euroklasa): B2ca s1a, d0, a1.

Swiatlowdd nalezy zakorczyé w panelu $wiatowodowym z wysuwalng tacka na prowadnicach
teleskopowych, kompletnym przygotowanym do spawania wyposazonym w odpowiednig liczbe adapterow i pigtaili
SC kategorii OS2 oraz ostonek i tacek na spawy.

Listwy zasilajace

Listwa PDU (urzadzenie dystrybucji zasilania) zapewnia petng kontrole zasobami sprzetowymi
do zachowania ciggtosci pracy systemdw IT poprzez Internet. Pozwala, zarzadza¢ zasilaniem oraz monitorowac
poszczegdlne porty, zuzycie energii, pobor mocy, urzadzen zainstalowanych w szafach dystrybucyjnych, gdzie
stosuje sie sprzet elektroniczny. Pozwala za pomocg czujnikow zewnetrznych monitorowaé: temperature,
wilgotnos¢, zadymienie, zalanie, otwarcie drzwi.

Okablowanie poziome miedziane LAN

Okablowanie poziome punktéw logicznych stuzacych do transmisji danych i gtosu ma by¢ prowadzone

ekranowanym kablem typu U/FTP kat.6A (norma 500MHz) o rozszerzonej charakterystyce do 650MHz, w ostonie
bezhalogenowej LSZH (Srednica zyty 23/1AWG - 0,57mm) klasyfikacja ogniowa (Euroklasa) B2ca s1a, d1, a1
0 podwyzszonej temperaturze pracy do +85 stopni C.
Ze wzgledu na przyjete wymiary przepustow kablowych oraz zaprojektowane trakty prowadzenia kabli i zwigzane
z tym prze$wity, wymagane jest zastosowanie medium transmisyjnego o maksymainej $rednicy zewnetrznej
7,3 mm. Nie dopuszcza si¢ kabli o wigkszej Srednicy zewnetrzne;.

Wymagane parametry kabla teleinformatycznego do transmisji danych i gtosu:

— Kategoria: 6A
— Klasa: EA (norma 500MHz) o rozszerzonej charakterystyce do 650MHz
—  Przekroj AWG: 4x2x23AWG
- Zyly: miedziane jednodrutowe o $rednicy 0,57mm (23AWG)
— Izolacja: polietylenowa
— Klasyfikacja ogniowa CPR (Euroklasa): B2ca s1a,d1,a1
— Oésrodek: 4 pary skrecone, kazda para owinieta folig poliestrowa, dodatkowo cato$¢ ekranowana folig
poliestrowg
— Ekran: pary ekranowane folig poliestrowg pokryta warstwg aluminium, pod ekranem Zyta uziemiajaca
z drutu miedzianego ocynowanego o $rednicy min. 0,4 mm, o$rodek dodatkowo ekranowany folig
poliestrowg
— Powtoka: tworzywo bezhalogenowe nierozprzestrzeniajace ptomienia, 0 ograniczonym wydzielaniu dymu
oraz gazéw korozyjnych (LSOH/FRNC)
— PoE: 802.3 at
— wiasciwosci elektryczne przy 20°C
o Petla oporu pradu statego: < 93,8 Q /km
Opor zmienny: < 2%
Opdr izolacyjny (500V): = 5000 MQ *km
Opor bierny pojemnosciowy przy 800 Hz: nom. 48 nF/km
Zmienny bierny opdr pojemno$ciowy: < 1500 pF/km
Charakterystyczny opér pozorny (1-1000MHz): (100 £ 15) Q
Nominalna predko$¢ rozprzestrzeniania sie (NVP): 74%
Opo6znione rozprzestrzenianie sie: Nominalnie < 535 ns/100m

O O O 0O 0O 0O O
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o Kat opdznienia: Nominalnie < 20 ns/100m
o Tester instalacji pradu statego, 1 min. (rdzen): 1000 V
— wlasciwosci mechaniczne
o Promien zgiecia: 4 x @ zew
o Max. sita ciggnienia: 150 N
o Zakres temp. podczas uzycia: -30°C do + 85°C
o Zakres temp. podczas instalacji: 0°C do + 50°C
o Srednica zew.: 7,3 mm
Konfiguracja punktéw elektryczno — logicznych PEL
Gniazda przytaczeniowe uzytkownikébw (Punkty Logiczne — PL) RJ45 nalezy zorganizowac
w postaci modutow RJ45 keystone kat. 6A STP montowanych w adapterze z tworzywa sztucznego o wymiarach
22.5x45 mm umozliwiajgcym montaz gniazda RJ45 z klapkg antykurzowg oraz funkcjq identyfikaciji kolorem.
Specyfikacja ogdlna modutu RJ45:
— kategoria: 6A
— klasa: EA (norma 500MHz) o rozszerzonej charakterystyce do 650 MHz / 10 Gb/s
— ekran: tak
— rodzaj: beznarzedziowy (z mozliwo$cig zarabiania dedykowanym nozem LSA)
— wymienna kolorowa klapka przeciwkurzowa z funkcjg indentyfikacji
— wprowadzenie kabla instalacyjnego do modutu w co najmniej 8 pozycjach, poprzez regulowany obrét
co 45 stopni
— Korpus
o materiat: odlew cynkowy, spetniajacy wymogi EMC zgodnie z EN 55022
—  Gniazdo
o trwato$¢: > 750 cykli
o materiat stykow: fosforobraz
o powioka stykdw: 50 pcalowa warstwa ztota na 40 ucalowej warstwie niklu
o sita docisku stykow: 100 g na styk
o sita roztgczania: 50N przez 60s
— Zlacze szczelinowe
o sekwencja: 568A/B
o materiat nozy: fosforobraz ze 100ucalowa warstwa cyny
o przyjmuje przewody: 22-24AWG
o korpus: plastik odporny na ogieni, zgodny z UL 94 V-0
— Parametry elekiryczne
o maks. wartos¢ pradu: 1,5 A
o rezystancja izolacji: 500 MQ @ 100 Vdc
o odpornos¢ napieciowa: 1000 Vac RMS @60Hz przez 60s
o rezystancja stykow: 20 mQ
o rezystancja nozy IDC: 2,5 mQ
— Zasilanie PoE
o rodzaj: PoE+/802.3 at typ 2
—  Warunki Srodowiskowe
o Zakres temperatur: sktadowania: -40°C do +75°C, pracy: -20°C do +75°C
o Wilgotnos¢: maksymalnie: 93%
— Normy: EIA/TIA 586A, ISO/IEC 11801 2nd edition:2008, EN 50173-1:2011, EN 50288-3-1, ISO/IEC
61156-5:2009, IEC 60332-1, IEC 60603-7.4, RoHS 11 2011/65/UE
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Kable krosowe
W punkcie dystrybucyjnym nalezy zastosowac kable krosowe z obrotowg obudowa ztacz umozliwiajace
latwe zarzadzanie infrastrukturgq szafy teletechnicznej w prosty i czytelny sposéb. Obrotowa obudowa
z wymiennymi, kolorowymi znacznikami pozwala administratorowi na tworzenia wielu scenariuszy organizacii
kablowej w dziatajacej sieci, bez potrzeby roztgczania i przerywania pracy urzadzen.
Budowa i parametry elektryczne kabla krosowego:
— Kategoria: 6A
- Klasa: EA (600MHz)
= Przekréj AWG: 4x2x30/7TAWG
- Zyly: wielodrutowe
— lzolacja: polietylenowa
— Klasyfikacja ogniowa CPR (Euroklasa): Eca
— Osrodek: 4 pary skrecone, kazda para owinieta folig poliestrowg + oplot siatkowy
— Ekran: pary ekranowane folig poliestrowg pokryta warstwg aluminium, pod ekranem Zzyta uziemiajaca
z drutu miedzianego ocynowanego o Srednicy min. 0,4 mm + oplot siatkowy
— Powtoka: tworzywo bezhalogenowe nierozprzestrzeniajace ptomienia (LSOH)
— PoE: 802.3 at typ 2 (PoE+)
- Wiasciwosci elektryczne przy 20°C
o Petla oporu pradu statego: <95 Q /km
Opor zmienny: < 2%
Opdr izolacyjny (500V): = 5000 MQ *km
Opor bierny pojemnosciowy przy 800 Hz: nom. 48 nF/km
Zmienny bierny opér pojemnosciowy: < 1500 pF/km
Nominalna predko$¢ rozprzestrzeniania sie (NVP): 69%
Opoznione rozprzestrzenianie sie: Nominalnie < 535 ns/100m
Kat opdznienia: Nominalnie < 20 ns/100m
o Tester instalacji pradu statego, 1 min. (rdzen): 1000 V
- Wiasciwosci mechaniczne
o Promien zgiecia: 4 x @ zew
o Max. sita ciggnienia: 80 N
o Zakres temp. podczas uzycia: -20 °C do +75 °C
o Zakres temp. podczas instalacji: 0°C do + 50 °C
Dodatkowym rozwigzaniem do szafy dystrybucyjnej jest ekranowany kabel krosowy z funkcjg identyfikacji
$wietlnej. Dioda LED zainstalowana w obudowie ztacza RJ45 pozwala na identyfikacje kabla w wigzce kablowej,
w szafach teletechnicznych. Regulowana czestotliwos¢ Swiecenia pozwala na rozréznienie poszczegdlnych kabli.
Zasilania odbywa sie poprzez zamontowang na state baterig, nie jest wymagane Zzadne dodatkowe urzadzenie
zasilajace ani aplikacja. Test nie zaktdca aktywnego toru, napiecie podawane jest na wydzielonej parze.
Budowa i parametry elektryczne kabla krosowego:
— Kategoria: 6A
- Klasa: EA (600MHz)
- Przekréj AWG: 4x2x30/7TAWG
- Zyly: wielodrutowe
— lzolacja: polietylenowa
— Klasyfikacja ogniowa CPR (Euroklasa): Eca
— Osrodek: 4 pary skrecone, kazda para owinieta folig poliestrowg + oplot siatkowy
— Ekran: pary ekranowane folig poliestrowg pokryta warstwg aluminium, pod ekranem Zzyta uziemiajaca
z drutu miedzianego ocynowanego o srednicy min. 0,4 mm

0O O O O O 0O O

20



— Powtoka: tworzywo bezhalogenowe nierozprzestrzeniajace ptomienia (LSOH)
— PoE: 802.3 at typ 2 (PoE+)
- Wiasciwosci elektryczne przy 20°C
o Petla oporu pradu statego: < 95 Q /km
Opor zmienny: < 2%
Opor izolacyjny (500V): = 5000 MQ *km
Opdr bierny pojemnosciowy przy 800 Hz: nom. 48 nF/km
Zmienny bierny opér pojemnosciowy: < 1500 pF/km
Nominalna predko$¢ rozprzestrzeniania sie (NVP): 69%
Op6znione rozprzestrzenianie sie: Nominalnie < 535 ns/100m
Kat opdznienia: Nominalnie < 20 ns/100m
o Tester instalacji pradu statego, 1 min. (rdzen): 1000 V
—  Wiasciwosci mechaniczne
o Promien zgiecia: 4 x @ zew
o Max. sita ciggnienia: 80 N
o Zakres temp. podczas uzycia: -20 °C do +75 °C
o Zakres temp. podczas instalacji: 0°C do + 50 °C
Okablowanie poziome miedziane CCTV
Okablowanie poziome punktdw logicznych stuzacych do transmisji danych i glosu ma by¢ prowadzone
nieekranowanym kablem typu U/UTP kat.6A (norma 500MHz) o rozszerzonej charakterystyce do 650MHz,
w ostonie bezhalogenowej LSZH (Srednica zyly 23/1AWG - 0,57mm) klasyfikacja ogniowa (Euroklasa)
B2ca-s1a,d1,a1 o podwyzszonej temperaturze pracy do +85 stopni C.
Ze wzgledu na przyjete wymiary przepustdw kablowych oraz zaprojektowane trakty prowadzenia kabli
i zwigzane z tym prze$wity, wymagane jest zastosowanie medium transmisyjnego o maksymalnej Srednicy
zewnetrznej 7,5 mm. Nie dopuszcza sie kabli o wiekszej $rednicy zewnetrzne;.
Wymagane parametry kabla teleinformatycznego do transmisji danych i gtosu:
— Kategoria: 6A
— Klasa: EA (norma 500MHz) o rozszerzonej charakterystyce do 650MHz
- Przekr6j AWG: 4x2x23AWG
- Zyly: miedziane jednodrutowe o $rednicy 0,57mm (23AWG)
— lzolacja: polietylenowa, wewnatrz wyztobienia zabkowe
- Klasyfikacja ogniowa CPR (Euroklasa): B2ca s1a,d1,a1
— Osrodek: 4 pary skrecone na wktadce rdzeniowej w ksztatcie krzyza
—  Ekran: brak
— Powtoka: tworzywo bezhalogenowe nierozprzestrzeniajace ptomienia, 0 ograniczonym wydzielaniu dymu
oraz gazoéw korozyjnych (LSOH/FRNC)
— PoE: 802.3 at
- Wiasciwosci elektryczne przy 20°C
o Petla oporu pradu statego: < 93,8 Q /km
Opor zmienny: < 2%
Opdr izolacyjny (500V): = 5000 MQ *km
Opor bierny pojemnosciowy przy 800 Hz: nom. 48 nF/km
Zmienny bierny opdr pojemno$ciowy: < 1500 pF/km
Charakterystyczny opér pozorny (1-1000MHz): (100 £ 15) Q
Nominalna predko$¢ rozprzestrzeniania sie (NVP): 74%
Op6znione rozprzestrzenianie sie: Nominalnie < 535 ns/100m
Kat opdznienia: Nominalnie < 20 ns/100m

0O O O O 0O 0O O©°
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21



o Tester instalacji pradu statego, 1 min. (rdzen): 1000 V
Wiasciwosci mechaniczne

o Promien zgiecia: 4 x @ zew

o Max. sita ciggnienia: 120 N

o Zakres temp. podczas uzycia: -30°C do + 85°C

o Zakres temp. podczas instalacji: 0°C do + 50°C

o Srednica zew.: 7,5 mm
Panele okablowania poziomego

Puste panele modularne majg zastosowanie w tworzeniu rozwigzan opartych na systemie modutéw RJ45

typu keystone. Przystosowane do wypetniania kazdym rodzajem modutdw tego typu gniazd. Pozwalajg
na skonstruowanie panela krosowego ekranowanego i nieekranowanego wszystkich kategorii.

Okablowanie pionowe $wiattowodowe

Rolg okablowania pionowego jest zapewnienie pofaczen pomiedzy gtéwnym a posrednim punktem

dystrybucyjnym. W potaczeniach szkieletowych nalezy zastosowa¢ kable Swiattowodowe uniwersalne OS2 12
widknowe spetniajace ponizsze wymagania:

Wiasciwosci fizyczne kabla OS2
o Srednica zewnetrzna: 6,1 mm (tolerancja $rednicy zewnetrznej kabla +/- 5%)
Maks. sita ciggnienia (statyczna): 1000 N
Rodzaj wtokna: G.657.A2
Maks. sita ciggnienia (dynamiczna): 2000 N
Odporno$¢ na zgniatanie (max.): 200 N/cm
Min. promien zgiecia podczas instalacji: R = 50 mm
Odpornos¢ na wode: odporny na wzdtuzng penetracie wody poprzez zastosowanie
peczniejacego materiatu
o Euroklasa CPR: B2ca s1a, d0, a1
Budowa
o Elementy wytrzymatosciowe: otulina z wtokien szklanych
o Powioka zewnetrzna: LSOH - bezhalogenowa, odporna na UV, grubos¢ 1,3mm, kolor Zotty,
nadruk informacyjny biaty, licznik diugosci co 1m
Temperatura
o Instalacji: od -5°C do +60°C
o Pracy: 0d -40°C do +70°C
Kable $wiattowodowe w szafach 19” nalezy zakarcza¢ w $wiattowodowych panelach rozdzielczych, 19”

O O 0O 0O O O

1U ze zlaczami SC duplex z wysuwalng tacka. Wiokna nalezy zakoriczy¢ w technologii spawania (pigtaile nalezy
dobra¢ zgodnie z typem widkna w kablu instalacyjnym). Nalezy zastosowac panele spetniajace ponizsze wymogi:

wysoko$¢ 1U do montazu w szafie 19" 12 lub 24 porty

tacka wysuwana na prowadnicach teleskopowych

konstrukcja panelu w formie wysuwanej szuflady umozliwia wygodny montaz ztgcz oraz serwis
wymienna ptyta czotowa z numeracjg portéw do montazu adapteréw w wersjach: SC simplex, SC duplex,
ST, FC, LC, E2000

pie¢ otworow w tylnej czesci

regulowane uszy montazowe

specjalne uchwyty umozliwiajqg zamocowanie 4 kaset $wiattowodowych (mozliwos¢ demontazu $ruby
przytrzymujacej kasety)

stalowa obudowa panelu malowana proszkowo

w sktad zestawu wchodzg elementy mocujace, dfawiki oraz opaski kablowe
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Punkty dystrybucyjne
—  Szeroko$c¢: 19"
— Materiat: blacha stalowa

— Belki no$ne: ocynkowane

- Wykonczenie powierzchni: malowanie farbg proszkowa
—  Grubo$¢ blachy: 2,2 mm (+/- 0,2 mm)
—  Grubo$¢ profili montazowych: 2,2 mm (+/- 0,2 mm)

— Konstrukcja ramy:skrecana

— Stopien ochrony: IP 20

—  Drzwi przednie: przeszklone - zamykane na klucz
—  Drzwi tylne: stalowe - zamykane na klucz

— Ostony boczne: stalowe - zamykane na klucz

— Maksymalny kat otwarcia drzwi: 235 stopni

Przetacznik sieciowy

[Cechy zarzadzania |
|Typ przetacznika ||Zarzqdzany |
|Przetacznik wielowarstwowy L21L3 |
|Obsluga jakos¢ serwisu (QoS) |Tak |
[Zarzadzanie przez strong www |Tak |
lLacznosc |
Podstawowe przetaczanie RJ-45 Liczba 48

portéw Ethernet

Podstawowe przetaczania Ethernet RJ-45

Gigabit Ethernet (10/100/1000)

porty typ

|Iloéé portow Gigabit Ethernet ||48 |

llosé slotéw Modutu SFP [2 |

[Port konsoli |[RJ-45 |

ILiczba portow USB 2.0 2 |
|

|Sieé komputerowa

Standardy komunikacyjne

|EEE 802.1ab,|EEE 802.1D,IEEE 802.1p,IEEE 802.1Q,IEEE

802.3ad,IEEE 802.3ae,|EEE 802.3af,IEEE 802.3ah,|IEEE
802.3at,IEEE 802.3az,|EEE 802.3u,IEEE 802.3x,|EEE 802.3z

802.1s,IEEE 802.1w,IEEE 802.1x,IEEE 802.3,|EEE 802.3ab,IEEE

|Obsluga 10G | Tak |
[Peiny dupleks [Tk |
|Agregator potaczenia ||Tak |
|Kontro|a wzrostu natezenia ruchu ||Tak |
|Limit czestotliwosci ||Tak |
|Automatyczne MDI/MDI-X |Tak |
|Protokof drzewa rozpinajacego |Tak |
Obstuga sieci VLAN Tak

23



Liczba VLANs

1023

|Przekazanie (audycja) Danych

|Przepustowoéé rutowania/przetaczania ||216 Gbit/s I
|Przepustowos¢ [107,1 Mpps |
|Wielkosc tabeli adresow 116000 wejscia |
1Zgodny z Jumbo Frames |Tak |
|Ochrona |
[Funkcje DHCP |[DHCP server |
|Lista kontrolna dostepu (ACL) ||Tak |
|IGMP snooping ||Tak |
|Szyfrowanie | bezpieczenstwo ||802.1x RADIUS,SSH |
lobstuguje SSH/SSL |Tak |
[Funkcje Multicast |
|Obsluga Multicast |Tak |
[Protokoly |
[Protokoly zarzadzajace [SNMPv3 |
|Design |
|Mozliwoéci montowania w stelazu ||Tak |
IProdukt stackowalny |Tak |
IDiody LED |Tak |
Bezpieczeristo UL 60950-1, CAN/CSA-C22.2 No. 60950-1, EN 60950-1, IEC
60950-1, AS/NZS 60950-1

|Praca |
IProcesor wbudowany |Tak |
ITaktowanie procesora 1600 Mhz |
[Typ pamigci [DRAM |
|Pojemnoéé pamieci wewnetrznej ||512 MB |
[ Wielkos¢ pamieci flash [128 MB |
|Poziom hatasu 139.dB |
|MTBF (Sredni okres miedzyawaryjny) ||232610 h |
[Zarzadzanie energia |
|Obsluga zasilania zapasowego (RPS) | Tak |
llosé jednostek zasilania 1 |
INapiecie wejsciowe AC [100- 240V |
|Czestot|iwoéé wejsciowa AC ||50 -60 Hz |
|Prqd wejsciowy ||9 A |
Pobér mocy 66,6 W

24



Zasilanie przez Ethernet

|Obsluga PoE [Tk |
|Iloéé portdow Fast Ethernet (PoE) ||48 |
Power over Ethernet Plus (PoE +) ilos¢ 24
portoéw
gj(’;l;c;mta Power over Ethernet (PoE) 740 W
Warunki zewnetrzne |
[Zakres temperatur (eksploatacja) 5-40°C |
[Zakres wilgotnosci wzglednej [10-95% |
e
Konwerter Swiattowodowy

|Typ transceivera SFP HSwiat’row()d ‘

|Maksyma|na szybkoS¢ przesytania danych”10000 Mbit/s ‘

|Typ interfejsu HSFP+ ‘

Wsparcie dla Multi-mode fiber (MMF) ~ |ITak |

[Ztacze Swiattowodowe ILc |

|Standard karty sieciowej SFP ISR |

IDlugos fali 1850 nm |

|Obsluga funkcji Plug & Play |Tak |

|Hot-swap HTak ‘

Wymagania gwarancyjne

Catos¢ rozwigzania ma byc¢ objeta jednolita, spdjng 25-letnig bezptatng gwarancjg systemowa producenta,
obejmujaca catg cze$¢ transmisyjng ,miedziang i $wiattowodowq” wraz z kablami krosowymi. Gwarancja ma by¢
udzielona przez producenta bezposrednio klientowi korcowemu/Inwestorowi. Podstawg gwarancji ma byé
udzielone przez producenta okablowania zapewnienie wiasciwych parametréw przez 25 nastepnych lat. Program
gwarancyjny ma zapewni¢ spetnienie wymagan parametrow elektrycznych i transmisyjnych, okreslonych
w aktualnie obowigzujacych normach ISO/IEC 11801 oraz EN 50173 dla catosci zainstalowanego systemu
niezaleznie od obecnych i przysztych aplikacji dedykowanych dla klasy okablowania EA.

Gwarancja obejmuje swoim zakresem cato$¢ systemu okablowania od gtéwnego punktu dystrybucyjnego
do gniazda uzytkownika, zawiera wigc okablowanie szkieletowe i poziome.

W celu uzyskania tego rodzaju gwaranciji caty system musi by¢ zainstalowany przez firme instalacyjng
legitymujaca sie ukoriczeniem szkolenia CI/CP (certyfikowany Instalator/Projektant) przez zatrudnionych
pracownikow w zakresie:

1. Instalaciji,

2. Pomiaréw, nadzoru, wykrywania i eliminacji uszkodzen,

3. Projektowania okablowania strukturalnego, zgodnie z normami miedzynarodowymi oraz procedurami
instalacyjnymi producenta okablowania.

Okres gwarancji ma by¢ standardowo udzielany przez producenta okablowania, tzn. na warunkach
oficjalnych, ogolnie znanych, dostepnych i opublikowanych. Tym samym o$wiadczenia o specjalnie wydtuzonych
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okresach gwarancji wystawione przez producentéw, dostawcow, dystrybutordw, posrednikow, wykonawcow lub
innych nie sg uznawane za wiarygodne i rbwnowazne wzgledem niniejszych wymagan.

Okres gwarancji liczony jest od dnia, w ktérym producent okablowania wystawit certyfikat gwarancyjny
po uprzednim otrzymaniu podpisanego protokotu koricowego odbioru prac.

Po wykonaniu instalacji firma wykonawcza powinna zgtosi¢ wniosek o certyfikacje systemu okablowania
do producenta. Przyktadowy wniosek powinien zawierac: liste zainstalowanych elementéw systemu zakupionych
w autoryzowanej sieci sprzedazy w Polsce, imienng liste pracownikow wykonujacych instalacje, wyciag
z dokumentacji powykonawczej podpisanej przez pracownika petnigcego funkcje nadzorujacq (np. Kierownik
Projektu) oraz wyniki pomiaréw dynamicznych tacza/kanatu transmisyjnego (Permanent Link/Channel) wszystkich
toréw transmisyjnych wedtug norm ISO/IEC 11801 Am. 1, 2 lub EN 50173.

W celu zagwarantowania Uzytkownikowi najwyzszej jakosci parametrow technicznych i uzytkowych, cata
instalacja powinna by¢ nadzorowana w trakcie budowy przez inzynieréw ze strony producenta oraz zweryfikowana
niezaleznie przed odbiorem technicznym.

Odbior i pomiary sieci

Warunkiem koniecznym dla odbioru koncowego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie bezptatnej
gwarancji systemowej producenta potwierdzajacej weryfikacje wszystkich zainstalowanych toréw na zgodno$¢
parametréw z wymaganiami norm Klasy EA / Kategorii 6A wg obowigzujacych norm.

W celu odbioru instalacji okablowania strukturalnego nalezy spetni¢ nastepujace warunki:

A. Wykona¢ komplet pomiaréw — opis pomiaréw czesci miedzianej i $wiattowodowe;
A.1. Pomiary nalezy wykonaé miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktéry posiada oprogramowanie
umozliwiajgce pomiar parametrow wedtug aktualnie obowigzujacych standardéw. Analizator pomiaréw musi
posiada¢ aktualny certyfikat potwierdzajacy doktadno$¢ jego wskazan.
A.2. Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci musi charakteryzowac si¢ minimum Ill poziomem
doktadnosci.
A.2.1. Pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej kanatu transmisyjnego ,Channel” lub w konfiguraciji tacza
statego ,Permanent Link”
A.2.2. W celu weryfikaciji zainstalowanego symetrycznego miedzianego okablowania strukturalnego na zgodno$¢
parametréw z normami nalezy przeprowadzi¢ pomiary odpowiednim miernikiem przeznaczonym do certyfikacii
sieci. Wszelkie limity mierzonych parametrow powinny by¢ zgodne z tymi, ktére sg zawarte w najnowszych
edycjach norm EN50173-1 lub ISO/IEC11801:2002 dla odpowiedniej klasy. Przed dokonaniem pomiaréw nalezy
wybra¢ typ nodnika, limit testu (klase) oraz wspétczynnik propagacji kabla. Powinny zosta¢ zmierzone
(lub wyznaczone) i przyrownane do limitu:

— RL (ttumienie sygnatu odbitego) — parametr mierzony z dwdch stron dla kazdej z par, nie jest

specyfikowane dla klas A i B,

- IL (strata wiraceniowa — ttumienie) — parametr mierzony dla kazdej z par, specyfikowane dla wszystkich
klas,
— NEXT (strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwoch stron dla wszystkich kombinacii par,

dlaklas A, B, C, D, E oraz F,

— PSNEXT (sumaryczna strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwoch stron dla kazdej z par,

specyfikowane dla klas D, E oraz F,

— ACR-N (wspdiczynnik straty do przestuchu na bliskim koricu) — parametr wyznaczany z dwéch stron,
specyfikowane dla klasy D i wyzej,

— PSACR-N - parametr wyznaczany z dwéch stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,

— ACR-F (wspdtczynnik straty do przestuchu na dalekim koAcu) — parametr wyznaczany dla kazdej

z kombinaciji par z obu stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,

— PSACR-F - parametr wyznaczany dla kazdej z kombinacji par z obu stron, specyfikowane dla klasy D

i wyzej,
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— Rezystancja petli statopradowej, specyfikowana dla wszystkich klas,

— Opbznienie propagaciji, specyfikowane dla wszystkich klas,

— Roznica opdznien propagacii, specyfikowane dla klasy C i wyzej.

— Mapa potaczen — test przypisania zyt kabla do pinéw w gniazdach.
B. Zastosowac sie do procedur certyfikacji okablowania producenta.
Przyktadowa procedura certyfikacyjna wymaga spetnienia nastepujacych warunkow:
B.1. Dostawy rozwigzan i elementéw zatwierdzonych w projektach wykonawczych zgodnie z obowigzujacq
w Polsce oficjalng drogg dystrybucii
B.2. Przedstawienia producentowi faktury zakupu towaru (listy produktéw) nabytego u Autoryzowanego
Dystrybutora w Polsce.
B.3. Wykonania okablowania strukturalnego w catkowitej zgodno$ci z obowigzujacymi normami ISO/IEC 11801,
EN 50173-1, EN 50174-1, EN 50174-2 dotyczacymi parametrow technicznych okablowania, jak rowniez procedur
instalacji i administracji.
B.4. Potwierdzenia parametréw transmisyjnych zbudowanego okablowania na zgodnos¢ z obowigzujacymi
normami przez przedstawienie certyfikatdw pomiarowych wszystkich toréw transmisyjnych miedzianych.
B.5. Wykonawca musi posiada¢ status Licencjonowanego Instalatora Projektowania i Instalacji, potwierdzony
umowa z producentem oferowanego systemu, regulujgcq warunki udzielania w/w gwarancji przez tegoz
producenta.
B.6. W celu zagwarantowania Uzytkownikom koAcowym najwyzszej jakos$ci parametrow technicznych
i uzytkowych, cata instalacja jest weryfikowana przez inzynieréw ze strony producenta.
C. Wykona¢ dokumentacje powykonawcza.
C.1. Dokumentacja powykonawcza ma zawiera¢
C.1. 1.Raporty z pomiaréw dynamicznych okablowania
C.1.2. Rzeczywiste trasy prowadzenia kabli transmisyjnych poziomych
C.1.3. Oznaczenia poszczeg6lnych szaf, gniazd, kabli i portéw w panelach krosowych
C.1.4. Lokalizacje przebi€ przez Sciany i podtogi.
C.2. Raporty pomiarowe wszystkich toréw transmisyjnych nalezy zawrze¢ w dokumentacji powykonawczej
i przekaza¢ inwestorowi przy odbiorze inwestycji. Drugg kopie pomiaréw (dokumentacji powykonawczej) nalezy
przekaza¢ producentowi okablowania w celu udzielenia inwestorowi (Uzytkownikowi koAcowemu) bezptatnej
gwarancji.

2.6.5. System monitoringu CCTV
Kamera koputkowa

Parametr Wymagania minimalne

Budowa Kamera koputkowa z pod$wietlaczem IR

Rozdzielczos¢ 1920 x 1080 pikseli

Poklatkowo$¢ 30 ki/s

Przetwornik CMOS 1/2,8"

Obiektyw Zintegrowany 3 - 9 mm ze zdalng regulacjg zoom i autofocusem
Nie gorsza niz 0,022 lux w trybie dziennym dla obrazu 30IRE, reflektancii

Czuto$¢ sceny 89%, F1.3. W trybie nocnym automatyczna praca ze zintegrowanym
pod$wietlaczem IR

Kompresja H.265, H.264, M-JPEG
IPv4, IPv6, UDP, TCP, HTTP, HTTPS, RTP/RTCP, IGMP V2/V3, ICMP,

Obstugiwane protokoty ICMPv6, RTSP, FTP, ARP, DHCP, APIPA (Auto-IP, link local address), NTP

(SNTP), SNMP (V1, V3, MIB-II), 802.1x, DNS, DNSv6, DDNS (DynDNS.org,
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selfHOST.de, noip.com), SMTP, iSCSI, UPnP (SSDP), DiffServ (QoS), LLDP,
SOAP, Dropbox™, CHAP, digest authentication

Bezpieczenstwo danych

Wsparcie uwierzytelnienia poprzez protokot EAP-TLS 1.0/1.2 takze z
mozliwoscig wgrania certyfikatu w zakresie infrastruktury klucza publicznego
do szyfrowania cyfrowego dostarczonego przez producenta kamery,
tworzonego przez uzytkownika oraz certyfikowane rozwigzania firm 3-ch

Wsparcie szyfrowania na poziomie sprzetowym tj fabrycznie zabudowany
modut TPM (Trusted Platform Module), ktory wykorzystuje klucz
kryptograficzny do ochrony wszystkich zarejestrowanych danych

Szyfrowanie

TLS1.0/1.2, AES128, AES256

Lacze sieciowe

RJ-45 100 Base-TX Ethernet

Strumienie wideo

Wiele konfigurowanych strumieni z kompresjg H.264 lub H.265 i M-JPEG,
mozliwo$¢ konfigurowania czestotliwosci odswiezania i szeroko$ci pasma.
Obszary zainteresowania (ROI)

Migawka

Tryby migawki: automatyczna, wybierana recznie.

Zakres dynamiki

146 dB WDR

Inteligentna analiza obrazu

Wbudowana w kamere

Analizowane algorytmy:

Alarmy i $ledzenie na podstawie regut
Przecigcie linii

Wprowadz/pozostaw pole

Podazaj trasg

Podejrzane zachowanie

Obiekt nieaktywny/usuniety

Liczenie osob

Szacowanie gestosci tumu

Sledzenie 3D

Wykrywanie dzwigku (jesli jest uzywany mikrofon)

Kalibracja/ Geolokalizacja

Automatyczna, oparta na danych z zyroskopu/ akcelerometru i wysokosci
kamery

Zapis lokalny

Whbudowany slot karty SD/microSD

Zasieg wbudowanego
oSwietlacza IR

45m

Zgodnos¢

ONVIF Profile S, ONVIF Profile G, ONVIF Profile M

WejScie alarmowe

1

Wyjscie przekaznikowe

1

Wejscie/wyjscie audio

17

Temperatura pracy

-20-+50stC

Zasilanie

12VDC; 24VDC lub PoE
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Kamera bullet

Parametr Wymagania minimalne

Budowa Kamera statopozycyjna typu bullet z pod$wietlaczem IR
Rozdzielczos¢ 1920 x 1080 pikseli (2MPix)

Poklatkowo$¢ 30 kl/s

Przetwornik CMOS 1/2,8"

Zintegrowany 3,2 - 10 mm ze zdalng regulacjg zoom i

Obiektyw

autofocusem

Nie gorsza niz 0,06 lux w trybie dziennym zmierzona zgodnie z
Czutosé normg |EC 62676, cze$¢ 5 (1/30, F1.6). W trybie nocnym

automatyczna praca ze zintegrowanym podswietlaczem IR
Kompresja H.265, H.264, M-JPEG

RTP, UDP, TCP, IP, HTTP, HTTPS, FTP, DHCP, IGMP V2/V3,
Obstugiwane protokoty ICMP, ARP, SMTP, SNTP, SNMP, RTSP, 802.1x, iSCSI, DDNS,

UPnP

Bezpieczenstwo danych

Wsparcie uwierzytelnienia poprzez protokot EAP-TLS 1.0 takze z
mozliwoscig wgrania certyfikatu w zakresie infrastruktury klucza
publicznego do szyfrowania cyfrowego dostarczonego przez
producenta kamery, tworzonego przez uzytkownika oraz
certyfikowane rozwigzania firm 3-ch

Wsparcie szyfrowania na poziomie sprzetowym {j fabrycznie
zabudowany modut TPM (Trusted Platform Module), ktéry
wykorzystuje klucz kryptograficzny do ochrony wszystkich
zarejestrowanych danych

Autentykacja wideo

Znak wodny, SHA-1, SHA-256

Lacze sieciowe

RJ-45 100 Base-TX Ethernet

Strumienie wideo

Mozliwos¢ generowania co najmniej 2 strumieni wideo

Migawka

Tryby migawki: automatyczna, wybierana recznie.

Zakres dynamiki

120 dB WDR

Inteligentna analiza
obrazu

Wbudowana w kamere

Analizowane algorytmy:

Alarmy i ledzenie na podstawie regut
Przeciecie linii

Wprowadz/pozostaw pole

Podazaj trasg

Podejrzane zachowanie

Obiekt nieaktywny/usuniety

Liczenie os6b

Szacowanie gestosci tumu

Sledzenie 3D

Wykrywanie dzwigku (jesli jest uzywany mikrofon)

Zapis lokalny

Wbudowany slot karty SD/microSD

Zasieg wbudowanego
oSwietlacza IR

30m

Zgodno$¢

ONVIF (Open Network Video Interface Forum)
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WejScie alarmowe

1

Wyjscie przekaznikowe |1

Wejscie/wyjscie audio 1

Obudowa IP66, IK10
Temperatura pracy -30-+50stC
Zasilanie Sieciowe lub PoE

Jednostka zarzadzania i rejestraciji

Parametr Wymagania minimaine
Funkcja Jednostka do zarzadzania systemem CCTV i rejestracji nagran
Oprogramowanie System zarzadzania wideo, zgodny z wymaganiami ponizej,

pracujacy na serwerze

Stacje klienckie

Do 5 aplikacii klienckich podtaczonych jednoczesnie

System operacyjny

Windows server loT 2022

Wbudowana przestrzen dyskowa 2xHDD ( max 18TB kazdy)

Grafika Grafika Intel UHD 630 (1xDiplayPort, 2 HDMI)
Wyswietlanie Maks. 3 monitory 4K@30Hz kazdy
Maksymalna przepustowo$¢ Do 250 Mb/s

Interfejs sieciowy 2 x Gigabit Ethernet

Komponent oprogramowania zarzadzajacego rejestratora IP

Parametr

Wymagania minimalne

Oprogramowanie zarzadzajace zainstalowane na serwerze oraz klienckie
zainstalowane na stacjach operatorskich

Obstuga do 32 kanatéw i 5 stacji operatorskich

Praca w architekturze klient — serwer

Podstawowe funkcje

Zintegrowany serwer OPC do komunikacji z systemem Security Management System

Szyfrowana komunikacja pomiedzy kamerami, serwerem zarzadzajacym, stacjami
operatorskimi i systemem zapisu

Zapewnione bezpieczne potaczenie HTTPS (TSL) dla catej komunikacji sygnatu
wideo algorytmem szyfrujgcym AES z kluczem 256 bit

Automatyczne wykrywanie urzadzen IP,

Automatyczne przydzielanie adreséw IP urzagdzeniom,

Funkcja wsadowej aktualizacji oprogramowania uktadowego urzadzen IP,

Konfiguracja

Drzewo logiczne z mozliwo$cig konfigurowania,

Konfiguracja podgladu delta — wy$wietlanie tego, co zostato zmienione, informacji, kto
dokonat zmiany i kiedy zostata ona dokonana,

Programowalne przyciski zdarzen definiowanych przez uzytkownika.

Mapy lokalizacji z obstugg funkcji zoom, potaczeniami, urzadzeniami, sekwencjami i
skryptami polecen,

Wyswietlanie okienka podgladu obrazu biezacego po wskazaniu kursorem kamery na
mapie lokalizacji

Interfejs uzytkownika

Obstuga do 4 monitordw za pomocg jednej stacji roboczej,

Obstuga klawiatury CCTV, podtaczonej do stacji roboczej

Mozliwos¢ przetaczania kazdego z okien do wysSwietlania obrazu odtwarzanego,

Mozliwos¢ podgladu obrazu odtwarzanego réwnocze$nie w wielu oknach,
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W przypadku kamer generujacych wiecej niezaleznych strumieni wideo mozliwos¢
wyboru ktéry z nich ma by¢ wyswietlany w okienku,

Mozliwos¢ wyswietlania w oknach obrazu informacii takich jak wy$wietlanie obrazu
biezacego, obrazu odtwarzanego, dokumentdw tekstowych, map lub stron
sieciowych,

Prezentacja stanow urzadzen przy pomocy ikon, tgcznie z zanikiem potaczenia
sieciowego, zanikiem sygnatu wizyjnego czy brakiem nagrywania

Mozliwo$¢ indywidualnego konfigurowania drzewa ulubionych indywidualnie dla
kazdego uzytkownika,

Funkcja drzewa ulubionych z mozliwoscig skonfigurowania kompleksowych widokow
ze zdefiniowaniem ukfadu okien obrazu i przydzielania poszczegéinych kamer,

Mozliwos¢ wyboru kamery dwukrotnym kliknigciem lub technika ,przeciagnij i upus¢”
z map lokalizacji, drzewa logicznego lub drzewa Ulubionych,

Petna obstuga stacji roboczych wyposazonych w monitory wielkoformatowe

Funkcja zaawansowanej osi czasu umozliwia fatwe wyszukiwanie zapisanych nagran
z prezentacjq graficzna,

Mozliwos¢ tatwego wyboru odtwarzanego fragmentu technikg przeciggania
znacznikow (linii) na osi czasu,

Mozliwos¢ eksportu wybranych fragmentéw nagran na ptyte DVD, dyski sieciowe lub
do zewnetrznej pamigci USB,

Elastyczna funkcja wyszukiwania obejmujaca wszystkie rejestratory dotaczone do
systemu,

Funkcja wyszukiwania wedtug detekcji ruch w nagraniach

Wyszukiwanie dochodzeniowe umozliwia uzycie na zapisanych obrazach algorytméw
Inteligentnej Analizy Obrazéw

Opcjonalny interkom foniczny

Funkcje harmonogramu

Mozliwos¢ zdefiniowania 10 harmonogramoéw zapisu z uwzglednieniem dni wolnych i
wytaczonych z harmonogramu,

Nieograniczona ilos¢ harmonograméw zadan z uwzglednieniem dni wolnych, dni
wytaczonych i powtorzen harmonogramu,

Minimalny i maksymalny czas zapisu definiowany oddzielnie dla kazdej z kamer,

Mozliwos¢ ustawienia czestotliwosci odSwiezania i jakosci obrazu osobno dla kazdej
kamery i nagrania przy podgladzie obrazu biezgcego, normalnym zapisie, zapisie po
wykryciu ruchu i zapisie alarmowym.

Obstuga zdarzen

Funkcja listy zdarzen dla urzadzen (np. zanik sygnatu wizyjnego), zdarzen
systemowych (np. brak wolnego miejsca na dysku), zdarzen w sieci komputerowe;
(np. duzy ruch w sieci), zdarzen w systemach wspdipracujacych, zdarzen
dotyczacych uzytkownika (np. nieudane logowanie) lub harmonogramu (np. kazdy
wtorek 0 10:15), itp.,

Funkcja zdarzen ztozonych (taczenie zdarzen za pomoca wyrazen boolowskich),

Funkcja przypisywania zdarzenia grupom uzytkownikow,

Generowanie alarméw w zaleznosci od harmonogramu,

Logowanie zdarzen w zalezno$ci od harmonogramu,

Wywotywanie skryptu polecen przy wystapieniu zdarzenia, uzaleznione od
harmonogramu.

Obstuga alarméw

Mozliwos¢ uruchomienia zapisu obrazu z dowolnej kamery przy wystapieniu alarmu,
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100 priorytetow alarmu,

Mozliwos¢ wyswietlania automatycznego ,wyskakujacego okienka” przy wystapieniu
alarmu,

Wyswietlanie alarméw w osobnym oknie,

Mozliwos¢ wyswietlenia wielu okien z obrazem biezacym lub odtwarzanym, mapami
lokalizacji, dokumentami lub stronami WWW w okre$lonej kolejnosci, poczawszy od
alarméw o najwyzszym priorytecie,

Mozliwo$¢ odtwarzania pliku dzwiekowego dla kazdego z alarmoéw,

Praca z instrukcjami dla uzytkownikéw i komentarzami,

Funkcja powiadamiania o alarmie pocztg elektroniczng lub za pomocg wiadomosci
SMS,

Opcje automatycznego resetowania alarmu w zaleznosci od czasu lub statusu.

Wspdipraca z mechanizmem inteligentnej analizy obrazu w kamerach.

Zarzadzanie
uzytkownikami

Kompatybilno¢ z funkcjg LDAP umozliwiajaca integracje z korporacyjnymi
systemami zarzadzania uzytkownikami, w rodzaju Microsoft Active Directory™,

Oddzielna kontrola dostepu do zasobdw dla kazdej z grup uzytkownikow,

Mozliwo$¢ dostosowania drzewa logicznego dla kazdej z grup uzytkownikow — dla
uzytkownikéw widoczne sa jedynie te urzadzenia, do ktdrych posiadajg dostep,

Mozliwo$¢ definiowania uprawnien uzytkownikéw dotyczacych zabezpieczania,
usuwania, eksportowania i wydruku obrazu,

Mozliwo$¢ definiowania uprawnien uzytkownikéw do pliku rejestru,

Mozliwo$¢ przydzielania poszczegdlnym grupom uzytkownikow uprawnien do obstugi
poszczegoinych kamer w zakresie dostepu do obrazu biezacego, odtwarzania obrazu
lub dzwieku, wySwietlania metadanych lub sterowania kamerg PTZ,

Logowanie z podwdjng autoryzacjg — przyznawanie specjalnych przywilejow i
priorytetdw przy logowaniu do systemu przez dwéch uzytkownikdw jednocze$nie.

Monitorowanie stanu
systemu

Funkcje monitorowania stanu catego systemu obejmujace kamery, komputery,
oprogramowanie i urzadzenia sieciowe,

Mozliwos¢ monitorowania stanu urzadzen sieciowych i urzadzen innych producentéw
z wykorzystaniem protokotéw SNMP,

Funkcje dostosowania
systemu i interfejsow

Mozliwos¢ sterowania catoscig funkcji systemu za pomocg niestandardowych
skryptow polecen (Custom Command Scripts),

Wewnetrzny edytor skryptéw polecen z obstugg jezykdw C# oraz Visual Basic .Net,

Mozliwo$¢ wyzwalania zdarzen i przesytania metadanych przez zewnetrzne
oprogramowanie za pomocg funkciji "Wirtualnych Wejs¢"

Funkcja wejS¢ wirtualnych moze wykorzystywa¢ dowolny jezyk programowania
platformy .NET (C#, JScript, itp.) lub jezyki programowania typu COM (C++, Visual
Basic, itd.),

Kompatybilno$¢ z cyfrowymi modutami we / wy

Wdrazanie systemu

Aktualizacje klienta-stacji operatorskiej systemu musza by¢ wdrazane automatycznie
Z poziomu serwera centralnego,
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Stacja operatorska

Parametr Funkcjonalno$¢

Procesor Intel Xeon W-2123 (3,6 GHz, 8,25 MB pamieci podrecznej,
predko$¢ pamieci 2666 MHz, 4 rdzenie)

Pamie¢ RAM 16 GB DDR4-2666

Dysk twardy 500 GB

Naped DVD RW +- z aplikacjq do nagrywania ptyt CD i DVD

Karta graficzna

NVIDIA Quadro P2200

Zintegrowana karta LAN 10/100/1000

Interfejsy 4 USB 3.0, 1 wejscie mikrofon, 1 wyjscie stuchawkowe,
Klawiatura, mysz optyczna, pulpit do sterowania PTZ
Zasilacz 750W
Monitor
PARAMETRY ELEKTRYCZNE

Napiecie znamionowe

100 + 240 VAC, 50/60 Hz

Wiaczony <60W

Pobor mocy Tryb gotowosci <0,5W

SYGNAL WIZYJNY

Panel LCD LED

Widoczny obszar obrazu | 31,5 cala

AKtywny 0bSzar | aqg 4 « 399 85 mm (27,5 x 15,5 cala)
wyswietlania (poz. x pion.)

Rozdzielczos¢ 1920 x 1080

Format obrazu 16:9

Liczba kolorow 16,7 min

Czas reakcji 8 ms (typowo)

Podswietlenie 50 000 godzin

DZWIEK

Wejscie gniazdo stereo 3,5 mm

Wyjscie 2 wbudowane gto$niki 2 W
PARAMETRY OPTYCZNE

Luminancja 500 cd/m2 (typowo)

Wspétczynnik kontrastu 3000:1 (typowo)

Kat widzenia w poziomie / w pionie: 178°, typowo

WARUNKI PRACY

Temperatura pracy

0°C = +50°C

Wilgotnos¢

Wzgledna 0 + 90%

Przetacznik sieciowy

Typ obudowy: do szaf RACK
Zarzadzanie: zarzadzalny L3

Dostep: przegladarka WWW (GUI), SNMP v1/v2c/iv3, RMON, SNTP
Architektura sieci: gigabit Ethernet

Catkowita liczba portow: 28

Ztacza: RJ-45 10/100/1000 Mbps - 24 szt., SFP - 4 szt.
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Power over Ethernet (PoE): PoE+ 802.3at (PSE) do 30W

Liczba portéw PoE/PoE+: 24

Obstugiwane standardy: IEEE 802.3, IEEE 802.3 i, IEEE 802.3 u, |[EEE 802.3 x, IEEE 802.3 z, IEEE 802.3

ab, IEEE 802.3 ad, IEEE 802.3 ae, IEEE 802.3 af, IEEE 802.3 at, IEEE 802.1 AB, IEEE 802.1 d, IEEE

802.1 p, IEEE 802.1 s, |IEEE 802.1 w, IEEE 802.1 Q, IEEE 802.1 x

Rozmiar tablicy MAC: 8 k

Ramka Jumbo: 9,000 B

Liczba grup VLAN: 256

Algorytm przefgczania: Store-and-forward

Przepustowos¢: 56 Gb/s

Bufor pamieci: 8 MB

Warstwa przefaczania: 3

Maksymalny pobdr mocy: 483,5 W

MTBF: 247 163 h

Dodatkowe informacje: Praca w trybie half i full-duplex, Rapid Spanning Tree, SNMP, Spanning Tree
2.6.6. System kontroli dostepu SKD, system rejestracji czasu pracy RCP

Kontroler

2 tryby pracy: offline (nie wymaga statego podtaczenia do serwera), online (wspotpraca z serwerem

na biezaco)

magistrala systemowa wykorzystujgca standard Ethernet

wbudowana pamie¢ nieulotna uzytkownikdw i zdarzen

obstuga 4 czytnikow komunikujgcych sie w standardzie Wiegand

16 uniwersalnych wejs¢ (zwieranych)

8 przekaznikdw matej mocy z wyjsciami NO, NC z mozliwoscig zataczania napigcia zasilania (sterowanie

zworami, zaczepami)

8 przekaznikdw duzej mocy z wyjéciami zwierajacymi (sterowanie urzadzeniami sieciowymi 230VAC)

mozliwo$¢ sterowania wyjsciami wg harmonogramu czasowego

wbudowane szablony konfiguracji dla wielu aplikaciji: przej$cia jednostronne, dwustronne, $luza bramka z

kotowrotami, windy

wspotpraca z systemami alarmowymi i p.poz.

dostepne interfejsy RS485, CAN do wspdtpracy z urzadzeniami zewnetrznymi

podtrzymywany bateryjnie zegar czasu rzeczywistego

konfiguracja z poziomu dedykowanego programu komputerowego lub strony WWW

zdalna aktualizacja oprogramowania sterujacego (firmware)

wbudowany zasilacz buforowy z kontrolg stanu zewnetrznego akumulatora

szyfrowanie komunikacji AES 256

zdalny syslog

mozliwo$¢ zapisania do 100 tys. uzytkownikdw

mozliwo$¢ zapisania do 1 min zdarzen

zasilanie: 12V DC

prad fadowania akumulatora 500mA

obcigzalnos¢ przekaznikow matej mocy: 1 A przy 60 VDC

obcigzalno$¢ przekaznikow duzej mocy: 5 A przy 230 VAC

Czytnik kart zblizeniowych

czestotliwosé pracy: 13,56MHz

standard transponderow: Mifare Classic, DESFire
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— zasieg odczytu: dla kart ISO do 10cm
— interfejs wyjsciowy: dwuliniowy, szeregowy

- wielozytowy przewdd zamocowany na state o dt. 3m

— sterowana z zewnatrz zmiana koloru LED
— sterowany z zewnatrz buzzer
— Zzasilanie: 11 ... 15V DC
—  pobor pradu: maksymalnie 150 mA
—  zakres temperatur pracy: -20 ... +60 °C
— stopien ochrony: IP40
Rejestrator czasu pracy
— dotykowy wyswietlacz LCD 7'
— zasilanie 12V 2A
— 2 wyjscia przekazniki
— 4 wejScia NO
— mozliwos¢ pracy w systemie kontroli dostepu
— wspotpraca z systemem alarmowym

— mozliwos¢ podtaczania 2 réznych czytnikéw wieganda

- domysinie z mifare lub hitag2/unique
— komunikacja po interfejsie Ethernet

- wejscie USB (mozliwosc podpiecia zewnetrznej klawiatury, pendrive)
- podwojna ochrona danych (pamie¢ wewnetrzna + zewnetrzna)

— interfejs web do prostej konfiguracii

2.6.7. System sygnalizaciji wtamania i napadu SSWiN
Centrala alarmowa

|Definiowane przez instalatora komunikaty tekstowe H64 |
|Ekspandery |do 64 |
[Klasa $rodowiskowa wg EN50130-5 I |
[Komunikaty glosowe 116 |
[Magistrale komunikacyjne [1+2 |
|Maksymalna liczba wejs¢ programowalnych H64 |
|Maksymalna liczba wyjs¢ programowalnych H64 |
|Maksymalna wilgotno$¢ H93i3% |
Maksymalny pobor pradu z akumulatora 1200 mA |
[Maksymalny pobor pradu z sieci 230 V 1400 mA |
IMaksymalny prad fadowania akumulatora 11500 mA |
[Manipulatory do 8 |
|Napiecie odciecia akumulatora (£10%) H10,5 V |
[Napiecie wyjsciowe zasilacza [105..14VDC |
INapigcie zasilania (+15%) 120V AC, 50-60 Hz |
INapigcie zgloszenia awarii akumulatora (+10%) v |
INumery telefonow do powiadamiania (glosowe/PAGER + SMS) [16+16 |
Obcigzalnos¢ wyjs¢ +EX1 i +EX2 (£10%) 3000 mA
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Obcigzalno$¢ wyjs¢ programowalnych niskopradowych

50 mA

|Obciqzalnoéé wyj$¢ programowalnych wysokopradowych (£10%) HSOOO mA |
|Obciazalnosé wyjscia +KPD (+10%) 13000 mA |
|PamiQé zdarzen H563‘I |
[Partycje [E |
IPobor pradu w stanie gotowosci z sieci 230 V 1135 mA |
[Pobor pradu z akumulatora - w stanie gotowosci 1130 mA |
|Stopien zabezpieczenia wg EN 50131 |Grade 3 |
|Strefy H32 |
|Timery H64 |
|U2ytkownicy + Administratorzy H192 +8 |
Wejscia przewodowe programowalne |16 |
Wydajnos¢ pradowa zasilacza (zasilanie urzadzen + tadowanie akumulatora) 12000 +1500mA |
Wyjscia przewodowe programowalne 116 |
Wyjcia zasilajace 3 |
|Zakres temperatur pracy H-10...+55 °C |
Ekspander wej$¢
INapigcie zasilania (+15%) [12vDC |
[Zakres temperatur pracy |-10°C..+55°C |
[Pobor pradu w stanie gotowosci |35 mA |
|Maksyma|ny pobér pradu H8O mA |
|Maksymalna wilgotno$¢ ”9313% |
[Klasa $rodowiskowa wg EN50130-5 I |
|Obciazalnos¢ wyjscia +12V [25A712VDC |
|Stopier zabezpieczenia wg EN 50131 (bez zasilacza) Grade 3 |
|Stopien zabezpieczenia wg EN 50131 (z zasilaczem APS-412) |Grade 2 |

Czuika PIR

Spetniane normy

EN 50131-1, EN 50131-2-2, EN 50130-4, EN
50130-5

[Rezystancja zestyku przekaznika (wyjscie antymaskingu)  [[26 Q |
|Rezystancja zestyku przekaznika (wyjscie sabotazowe) H26 Q |
IDopuszczalna wysokos¢ montazu ldo4m |
|Rezystancja zestyku przekaznika (wyj$cie alarmowe) H26 Q |
Wyjscia antymaskingu (przekaznik NC, obcigzenie 40 mA/ 24V DC

rezystancyjne)

Wyjscia sabotazowe (przekaznik NC, obcigzenie 40 mA/ 24V DC

rezystancyjne)
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Wyjscia alarmowe (przekaznik NC, obcigzenie
rezystancyjne)

40mA/24V DC

|Obszar detekdji HZO m x 24 m, 90° |
|Stopier zabezpieczenia wg EN50131-2-2 |Grade 3 |
(Czas rozruchu 130s |
[Rezystory parametryczne 12x1.1kQ/2x47kQ/2x56 kO |
INapiecie zasilania (+15%) l12vDe |
(Czas sygnalizacji alarmu 2 |
[Klasa $rodowiskowa wg EN50130-5 I |
[Maksymalna wilgotnos¢ 193+3% |
[Maksymalny pobor pradu 182 mA |
IPobor pradu w stanie gotowosci 120 mA |
[Zalecana wysokos¢ montazy 24 m |
[Zakres temperatur pracy |10°C...+55°C |
|Wykrywa|na predko$¢ ruchu HO,Z...S m/s |
Czujka dualna PIR + MW

(Czestotlios¢ mikrofali 124,125 GHz |
[Rezystancja zestyku przekaznika (wyjscie antymaskingu)  [[26 Q |
|Rezystancja zestyku przekaznika (wyjscie sabotazowe) H26 Q |
IDopuszczalna wysokos¢ montazu ldo4m |
|Rezystancja zestyku przekaznika (wyjScie alarmowe) H26 Q |
Wyjscia antymaskingu (przekaznik NC, obcigzenie 40 mA/ 24V DC

rezystancyjne)

Wyjscia sabotazowe (przekaznik NC, obcigzenie 40 mA/ 24V DC

rezystancyjne)

Wyjscia alarmowe (przekaznik NC, obcigzenie 40 mA 24V DC

rezystancyjne)

|Obszar detekdj

Hzo m x 24 m, 90°

|Czas rozruchu

130

|Rezystory parametryczne

H2x1.1 kQ/2x4.7kQ/2x5.6kQ

|Stopien zabezpieczenia wg EN50131-2-4

HGrade 3

|Napiecie zasilania (£15%)

w2VDC

Spetniane normy

EN 50131-1, EN 50131-2-4, EN 50130-4, EN
50130-5

(Czas sygnalizacji alarmu 125 |
[Klasa $rodowiskowa wg EN50130-5 I |
|Maksymalna wilgotno$¢ H93i3% |
Maksymalny pobor pradu 85 mA
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Zalecana wysoko$¢ montazu 24m

[Zakres temperatur pracy |10°C...+55°C

|Wykrywa|na predko$¢ ruchu HO,Z...S m/s

Syagnalizator wewnetrzny

|Klasa $rodowiskowa

INapiecie zasilania (+15%) l12vDe I
[Zakres temperatur pracy |10..455°C |
[Natezenie dzwigku 1120 4B |
|Maksyma|ny pobor pradu — sygnalizacja optyczna HZOO mA |
[Maksymalny pobor pradu - sygnalizacja akustyczna 1110 mA |
IMaksymalny pobdr pradu - sygnalizacja optyczna i akustyczna 1300 mA |
Sygnalizator zewnetrzny
|Napiecie zasilania (£15%) ”12 VDC |
|Zakres temperatur pracy ”-25°C ..+70°C |
[Pobor pradu w stanie gotowosci /40 mA |
[Maksymalna wilgotnos¢ 193+3% |
[Klasa $rodowiskowa wg EN50130-5 v |
[Poziom natezenia dzwigku (z odleglosci 1 m) |do 120 dB |
[Maksymalny pobdr pradu (sygnalizacja) 1260 mA |
|Maksyma|ny pobdr pradu (sygnalizacja + fadowanie akumulatora) H6OO mA |
Manipulator
[Klasa $rodowiskowa I |
INapigcie zasilania (+15%) 112V DC |
|Zakres temperatur pracy |-10...+55 °C |
[Pobor pradu w stanie gotowosci [17 mA |
[Maksymalny pobor pradu [101 mA |
Czujka zalania
[Zakres temperatur pracy |10...+55 °C |
[Znamionowe napigcie zasilania (+15%) [12vDC |
[Pobor pradu w stanie gotowosci 2.5 mA |
IMaksymalny pobdr pradu 14 mA |
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2.6.8. System przyzywowy
Sygnalizator alarmu

Parametry Dane
.y 95-28VAC
napiecie robocze 18-35VDC
. 110 mA AC
pob6r pradu 60 A DC
obcigzalno$¢ pradowa styku mikroprzekaznika ;g\ \'/A‘A%l\:/) C,
dopuszczalne napiecie na stykach mikroprzekaznika 42V AC/60 V DC
kontrola petli zwarta/rozwarta
prad petli 5mA
opornik kontroli petli 1kQ
zwioka czasowa alarmu 01s
stopien ochrony IP 20
temperatura pracy 5°C ... 40°C
Buczek
Parametry Dane
. 95-28VAC
napiecie robocze 95-35VDC
, 20 mA AC
pobor pradu 10mA DC
natezenie dzwieku (max) 70 dB
czestotliwos¢ dzwieku 200/750 Hz
stopien ochrony IP 20
temperatura pracy 5°C...40°C
Numerator 6-kanatowy
Parametry Dane
napiecie robocze 12-24 V AC/DC
pobor pradu/LED ; mﬁ g((:;
stopien ochrony IP 20
temperatura pracy 5°C ... 40°C
Przycisk z lampka
Parametry Dane
- 95-28VAC
napiecie robocze 95-35VDC
. 20 mA AC
pobér pradu 10mA DC
max obcigzenie styku 100 mA AC/DC
max napiecie styku 30 VAC/35V DC
stopien ochrony IP 20
temperatura pracy 5°C...40°C
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Przycisk pociagany

Parametry Dane

- 95-28VAC
napiecie robocze 95-35V DC

. 20 mA AC
pobér pradu 10mA DC
max obcigzenie styku 100 mA AC/DC
max napiecie styku 30 VAC/35V DC
dtugos¢ linki 2,5m
stopien ochrony IP 20
temperatura pracy 5°C...40°C

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych robét i bedzie gwarantowaC przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w PT, PW i STWIOR.

W przypadku braku ustalen w wymienionych dokumentach, zasady pracy sprzetu powinny by¢ uzgodnione
i zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét musi byé utrzymany w dobrym stanie
technicznym i w gotowosci do pracy.

Wykonawca dostarczy, na Zzadanie, Inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli przewiduje
sie mozliwoS¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacije.

Wybrany sprzet po akceptacji, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkdw
technologicznych, nie zostang przez Inspektora nadzoru inwestorskiego dopuszczone do robot.

Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania kosztéw jednorazowych sprzetu w cenie jednostkowej
robdt, do ktorych ten sprzet jest przeznaczony. Koszty transportu sprzetu nie podlegajg oddzielnej zaptacie.

Do wykonania instalaciji teletechnicznych przewiduje sie uzycie nastepujacego sprzetu:

a) samochdd dostawczy do 0,9t do 10t;

b) elektronarzedzia;

c) przyrzady pomiarowe.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robét. Prace budowlane bedg wykonywane recznie, przy uzyciu drobnego sprzetu
pomocniczego. Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie
z wymaganiami producenta oraz uzywany zgodnie z jego przeznaczeniem. Ewentualne rusztowania wozkowe
powinny mie¢ aktualne badania i dopuszczenia UDT.

4. Wymagania dotyczace srodkéw transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i na wtasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwat, na biezaco i na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na teren budowy.
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5. Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych

5.1.0gdIne zasady wykonania robét

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robdt zgodne z umowg oraz za jako$¢ stosowanych
materiatow i wykonywanych rob6t, za ich zgodno$¢ z wymaganiami PT, PW i STWIOR, programem zapewnienia
jako$ci PZJ oraz poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementéw
konstrukcji zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w PT, PW lub przekazanymi przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostang, jesli wymagac tego bedzie Koordynator Zamawiajacego, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Koordynatora Zamawiajacego
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

5.2.Decyzje i polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdéw robét bedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w umowie, PT, PW, STWIOR, PN, innych normach i instrukcjach.

Inspektor jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych
na budowe lub na niej produkowanych.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.

Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca.

W przypadku opdznien realizacyjnych budowy, stwarzajacych zagrozenie dla finalnego zakonczenia
robét, Inspektor ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okre$lone roboty na koszt Wykonawcy.

5.3.Trasowanie

Trasa instalacji teletechnicznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami -
nalezy przeprowadzi¢ na budowie ostateczng miedzybranzowg koordynacie lokalizacji instalacii.

Trasy instalacji teletechnicznych powinny by¢ przejrzyste, proste i dostepne dla prawidtowej konserwacii.
Wskazane jest, aby przebiegaty w liniach poziomych i pionowych.

5.4. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji teletechnicznych, bez wzgledu
na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne
i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacji.

5.5.Przejscia przez $ciany i stropy

PrzejScia przez Sciany i stropy powinny spetia¢ nastepujace wymagania:

a) wszystkie przejscia przez Sciany, stropy itp muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami, przejscia
te nalezy wykonywac¢ w przepustach rurowych

b) przejScia pomiedzy pomieszczeniami o réznych strefach pozarowych powinny byé wykonywane
w sposdb ognioszczelny, zapewniajgcy wytrzymatosé ogniowg zgodng z opisem branzy budowlane;.

c) obwody przechodzace przez podiogi muszg by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed
przypadkowymi uszkodzeniami, jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe,
rury z tworzyw sztucznych itp.
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d) dla przejs¢ przez Sciany i stropy oddzielenia pozarowego nalezy zastosowac certyfikowane
uszczelnienia zapewniajgc uszczelnienie ogniowe o klasie odporno$ci ogniowej Sciany lub stropu.

Uszczelnienia pozarowe nalezy wykonac¢ zgodnie z zaleceniami producenta oraz odpowiednio oznakowac
(poprzez umieszczenie w poblizu przepustu, w maksymalnej odlegtosci 25cm, tabliczki zawierajacej oznaczenie
wykonawcy oraz date wykonania). Uszczelnienia mogq by¢ wykonane wytacznie przez osoby posiadajace
odpowiedni certyfikat.

5.6. Uktadanie przewodow

UtoZenie przewoddw i zainstalowanie osprzetu przed wykonaniem tynkowania.

Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable uszczelniaC w osprzecie oraz
aparatach za pomocy dfawikéw. Srednica otworu uszczelniajacego pierscienia powinna by¢ dostosowana
do $rednicy zewnetrznej przewodu lub kabla.

5.7.Préby montazowe

Po zakoriczeniu rob6t nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe obejmujace badania i pomiary. Zakres prob
montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.

6. Kontrola, badania oraz odbiér wyrobdow i robét budowlanych
6.1.Zasady kontroli jakosci robét
Wykonawca odpowiedzialny jest za petng kontrole robét i jakosci materiatow.
6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm i instrukcji. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji przez
Inspektora. Wyniki przechowywane bedg na terenie budowy i okazywane na kazde zadanie Inspektora nadzoru.

6.3.Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Zamawiajacemu kopie raportdw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Zamawiajacemu na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru inwestorskiego

Inspektor bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i robdt z wymaganiami STWIOR na podstawie wynikow
dostarczonych przez Wykonawce. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty wykonawcy nie sg wiarygodne,
to Inspektor zleci przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan. W tym przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan poniesie Wykonawca.

W przypadku powtarzania sie niewiarygodno$ci w prowadzeniu badan przez Wykonawce, Inspektor moze
wprowadzi¢ staty, niezalezny nadzér nad badaniami. Koszt tego nadzoru poniesie Wykonawca.
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6.5. Atesty jakosci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakoSci materiatow przez Wykonawce, Inspektor moze dopusci¢ do uzycia
materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ ze STWIOR. W przypadku materiatéw,
dla ktdrych atesty sq wymagane przez STWIOR, kazda partia materiatu dostarczona na budowe winna posiada¢
atest okres$lajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi. Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, moga by¢ badane w dowolnym czasie.
Atesty i legalizacje przechowywane bedg na terenie budowy i okazywane Inspektorowi na kazde zadanie.

6.6. Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Inwestora i Wykonawce
w okresie trwania budowy. Obowigzek prowadzenia dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i ekonomicznej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy
bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktdra dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska
oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonywane trwatg technika, w porzadku chronologicznym,
bezpo$rednio jeden po drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika, opatrzone datg i podpisem Wykonawcy oraz Inspektora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegoinosci:

— date przyjecia i zakres obowigzkéw osob funkcyjnych na budowie,

— date przyjecia placu budowy,

— date rozpoczecia robdt,

— uzgodnienia przez Inspektora PZJ i harmonogramow robét,

— terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegéinych elementéw robdt,

— przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora,

— daty wstrzymania robot z podaniem przyczyn ich wstrzymania,

— zgloszenia i daty odbioru rob6t zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czeSciowych i koncowych odbioréw
robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatury powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem w PT i PW,

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

— dane dotyczace sposobu zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jako$ci materiatdw oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem autora badan,

— wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem kto je prowadzit,

— inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedstawione
Inspektorowi do akceptacii.

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z uzasadnieniem stanowiska ich
przyjecia. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora i Wykonawce do ustosunkowania sie do jego
tresci.
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Ksiega obmiaru robét
Nie jest wymagana, ale jej zatozenia moze zazadac Inspektor nadzoru w przypadku robdt o duzym stopniu
skomplikowania. Ksiega obmiaru robot bedzie wtedy jedynie dokumentem kontrolnym. Nie stanowi ona podstawy
do zaptaty za wykonane roboty. Podstawg do wystawienia faktury bedzie zataczony oryginat protokotu odbioru
potwierdzony przez Inspektora.
Obmiary wykonanych rob6t prowadzi sie w jednostkach przyjetych w STWIOR. Ksiega obmiaru robét
zawiera karty obmiaru robét z:
— numerem kolejnym karty,
— podstawa wyceny i opisem robdt,
— iloscig przedmiarowg robot,
— datg obmiaru,
— obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami podanymi w niniejszej STWIOR,
— iloscig robot wykonanych od poczatku budowy.
Ksiega obmiaru robot (jeSli wymagana) musi by¢ przedstawiona Inspektorowi do sprawdzenia
po wykonaniu robot, ale przed ich zakryciem.
Dokumenty laboratoryjne
Atesty materiatow, orzeczenia o jako$ci materiatéw, recepty robocze i wyniki badan sporzadzone przez
Wykonawce beda stanowic zatgcznik do protokotu odbioru.
Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sig takze:
— decyzje o pozwoleniu na budowe,
— protokét przekazania placu budowy,
—  protokét — szkic wytyczenia geodezyjnego obiektu w terenie,
— inwentaryzacje geodezyjne powykonawcze,
— harmonogram budowy,
— umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
—  protokoty odbioru robét,
— protokoty z narad i ustalen,
— dowody przekazania materiatow z demontazu, dowody utylizacji materiatow z demontazu podlegajace
utylizacji,
— korespondencja na budowie,
Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na budowie w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.
Dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane na zyczenie Inwestora.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét
7.1.0g0Ine zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z PT, PW i STWIOR.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed terminem obmiaru.

W przypadku wynagrodzenia w formie ryczattowej, obmiar wykonanych robét budowlanych nie bedzie
wymagany.
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7.2.Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Do pomiaru uzywane bedg tylko sprawne narzedzia pomiarowe, posiadajgce czytelng skale,
jednoznacznie okre$lajacg wykonany pomiar.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. JeZeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

7.3.Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem roboét, a takze w przypadku wystepowania
dtuzszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany Wykonawcy.

7.4.Wykonywanie obmiaru robat

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane bedg w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny. Wykonany obmiar robét zawieraé bedzie:
— podstawe wyceny i opis robét,
- ilo$¢ przedmiarowa rob6t (z kosztorysu ofertowego),
— date obmiaru,
— miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie szkicu pomocniczego,
—  obmiar robét z podaniem sktadowych obmiaru w kolejnosci:
—  dtugosé x szeroko$¢ x gtebokosé x wysoko$¢ x ilosé = wynik obmiaru,
— ilo$¢ rob6t wykonanych od poczatku budowy,
— dane osoby sporzadzajgcej obmiar.

8. Opis sposobu odbioru robét budowlanych

8.1.Rodzaje odbioréw

Roboty podlegajg nastepujacym odbiorom robot, dokonywanym przez Inspektora:

— odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

— odbiorowi czesciowemu elementdw robot,

— odbiorowi koricowemu (wykonywanemu po zakonczeniu robét budowlanych i zgtoszeniu gotowosci
do odbioru robét budowlanych),

— odbiorowi ostatecznemu (wykonywanemu nie pdzniej niz 30 dni przed koricem gwaranciji / rekojmi
na przedmiot umowy).

8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioru robét dokonuije Inspektor.

Gotowo$¢ danej czesci robdt zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbiér przeprowadzony bedzie niezwtocznie, nie p6ézniej jednak, niz w ciggu 3 dni
od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieniem o tym takze Inspektora.
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8.3. Odbidr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru robét dokonuje
Inspektor. Gotowo$¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbior przeprowadzony bedzie niezwtocznie, nie pézniej jednak, niz
w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

8.4.Odbior koncowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru koricowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora.

Osiagniecie gotowos$ci do odbioru musi potwierdzi¢ wpisem do dziennika budowy Inspektor nadzoru
inwestorskiego. Wykonawca przekaze Inspektorowi nadzoru kompletny operat kolaudacyjny, zawierajacy
dokumenty zgodnie z wykazem zawartym w STWiOR. W terminie siedmiu dni od daty potwierdzenia gotowosci
do odbioru Inwestor powiadomi pisemnie Wykonawce o dacie rozpoczecia odbioru i sktadzie powotanej komisji
kolaudacyjnej. Rozpoczecie prac komisji nastapi nie pdzniej niz przed uptywem terminu okre$lonego w umowie.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw,
wynikéw badan i pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z PT, PW, PN i STWIOR. W toku
odbioru koricowego komisja zapozna sie z realizacjg robot, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajacych
i rob6t poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajacych komisja
przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru koricowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jako$C wykonanych robot w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej PT, PW lub STWIOR z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo os6b i mienia, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w umowie.

8.5. Dokumenty odbioru koricowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robét jest protokét odbioru koncowego
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.
Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ operat kolaudacyjny zawierajacy:
— dokumentacje powykonawczg z naniesionymi zmianami wykonawczymi,
— dziennik budowy — oryginat i kopie,
- obmiar rob6t (jesli wymagany),
— atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow,
— dokumenty potwierdzajace legalizacje wbudowanych urzadzen,
— sprawozdania techniczne z préb ruchowych,
—  protokoty préb i badan,
— protokoty odbioru robét zanikajacych,
— rozliczenie z demontazu,
— wykaz wbhudowanych urzadzen i przekazywanych instrukcji obstugi,
— wykaz przekazywanych kluczy,
- os$wiadczenia 0sob funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym,
— inne dokumenty wymagane przez Inwestora.
W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedq
gotowe do odbioru koricowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin tego odbioru.
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Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgtoszone pismem przez Wykonawce do odbioru w terminie ustalonym
przez komisje.

8.6. Odbiér ostateczny

Odbior ostateczny ma za zadanie stwierdzenie:
— usuniecia wad ujawnionych w ciggu okresu gwarancyjnego, zgtoszonych przez zamawiajgcego lub
uzytkownika,
— wypetnienia przez wykonawce i zamawiajacego wszystkich zobowigzan wynikajgcych z umowy i protokotu
odbioru koncowego i przekazania inwestycji do uzytku (eksploatacii),
— braku przeszkod do zwolnienia kaucji gwarancyjnej w cato$ci lub w cze$ci z podaniem jej wysokosci, jezeli
zamawiajacy lub uzytkownik wykonat zastepczo czes¢ zobowigzan wykonawcy.
W razie stwierdzenia niewykonania zobowigzan cigzacych na wykonawcy i zamawiajacym w zakresie
likwidacji odstepstw od kompleksowosci i usuniecia wad ujawnionych w okresie gwarancyjnym, komisja odbioru
ostatecznego przerywa swoje czynnosci i wyznacza ponowny termin zebrania sie w porozumieniu z wykonawca.

9. Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Wszystkie niezbedne koszty robot tymczasowych i prac towarzyszacych winny by¢ uwzglednione
w oferowanej cenie za realizacjq przedmiotowego zaméwienia. Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub
wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaé wszystkie roboty tymczasowe i prace towarzyszace, jak réwniez
inne czynno$ci, badania i wymagania.

10. Dokumenty odniesienia

Dokumentacja projektowa

— Projekt zagospodarowania terenu

— Projekt architektoniczno-budowlany

—  Projekt techniczny

— Projekt wykonawczy

—  Przedmiar robét
Normy i przepisy prawne

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo Budowlane z pdzniejszymi zmianami

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (dz. U. Nr 75, poz. 690; z p6zniejszymi zmianami)

— Ustawa z dnia 16 lipca 2004 r. Prawo telekomunikacyjne (Dz. U. Nr 171, poz. 1800,z p6zn. zm.)

— Rozporzadzenie Prezesa Rady Ministréw z dnia 20 lipca 2011 r. w sprawie podstawowych wymagan
bezpieczenstwa teleinformatycznego (Dz. U. Nr 159, poz. 948)

— Rozporzadzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07 czerwca 2010 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 109, poz. 719)

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 29 kwietnia 2004 roku

— N-SEP-E-007:2017-09 Instalacje elektroenergetyczne i teletechniczne w budynkach — dobér kabli i innych
przewodow ze wzgledu na ich reakcje na ogien
Instalacja okablowania strukturalnego LAN

— PN-EN 50173-1:2018-07 - Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego -- Czes¢ 1:
Wymagania ogdlne
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PN-EN 50173-2:2018 Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego - Czes¢ 2:
Pomieszczenia biurowe

PN-EN 50174-1:2018 Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Cze$¢ 1: Specyfikacja instalaci
i zapewnienie jako$ci

PN-EN 50174-2:2018 Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Cze$¢ 2: Planowanie
i wykonywanie instalacji wewnatrz budynkow

PN-EN 50174-3:2014-02 - Technika informatyczna - Instalacja okablowania -- Cze$¢ 3: Planowanie
i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow

PN-EN 50346:2004/A2:2010 - Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Badanie
zainstalowanego okablowania

ISO/IEC 11801-1:2017 Information technology - Generic cabling for customer premises - Part 1: General
requirements

ISO/IEC 11801-2:2017 Information technology -- Generic cabling for customer premises -- Part 2: Office
premises

PN-EN ISO/IEC 27001:2017-06 Technika informatyczna -- Techniki bezpieczenstwa -- Systemy
zarzadzania bezpieczenstwem informacji -- Wymagania

PN-ISO/IEC 20000-1:2014-01 Technika informatyczna -- Zarzadzanie ustugami -- Cze$¢ 1. Wymagania
dla systemu zarzadzania ustugami

ANSI/TIA/EIA-568-B.2-1: Part 2: Balanced Twisted Pair Cabling Components Addendum 1 Transmission
Performance Specifications for 4-pair 100 Category 6A Cabling.

ANSI/TIA/EIA 569-A Commercial Building Standard for Telecommunications Pathways and Spaces
PN-EN 50310 Sieci potaczen wyréwnawczych w budynkach i innych obiektach budowlanych
z instalacjami telekomunikacyjnymi

System monitoringu CCTV

PN-EN 50132-7:2013-04 - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania (uwaga norma wycofana)

PN-EN 62676-3:2015-11E Systemy dozoru wizyjnego stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 3:
Analogowe i cyfrowe interfejsy wizyjne

PN-EN 50132-5-3:2013-04E Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 5-3: Transmisja wideo -- Analogowa i cyfrowa transmisja wideo

PN-EN 62676-4:2015-06/Ap1:2018-01E Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -
Cze$¢ 4: Wytyczne stosowania cz. | i Il o ochronie odgromowej obiektéw budowlanych (wersja angielska)
PN-EN 62676-1-1:2014-06E Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 1-1:
Wymagania systemowe -- Postanowienia ogoine (wersja angielska)

PN-EN 62676-1-2:2014-06E Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 1-2:
Wymagania systemowe -- Wymagania eksploatacyjne dotyczace transmisji wizji

PN-EN 62676-2-1:2014-06E Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 2-1:
Protokoty transmisji wizji -- Wymagania ogéine

System sygnalizacji pozaru SSP

PKN-CEN/TS 54-14:2020-09 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania, projektowania,
odbioru, eksploatacii i konserwacji

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowej; ze zmiang A1:2007
PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Pozarowe urzadzenia alarmowe — Sygnalizatory
akustyczne; ze zmiang A2:2007

PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ciepta — Czujki punktowe

PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki punktowe
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PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ptomienia — Czujki punktowe; ze zmiang
A1:2006

PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Reczne ostrzegacze pozarowe; ze zmianami
A1:2006

PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu - Czujki liniowe dziatajace
z wykorzystaniem wigzki Swiatta przechodzacego

PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Urzadzenia wejscia/wyjscia

EN 54 — 20:2006 + AC:2008 Fire detection and fire alarm systems — Part 20: Aspirating smoke detectors
Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 20: Czujki dymu zasysajace

ISO 7240-20:2010 Fire detection and alarm systems — Part 20: Aspirating smoke detectors

Whytyczne projektowania Instalacji Sygnalizacji Pozarowej SITP WP - 02:2010
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